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Detta dokument skall anvandas som ramverk for kravstallning av system och applikationer som skall
integreras mot EcoStruxure Building Operation, och ar framtagen att anvandas mot den vid skrivande
stund senaste version av systemet, vilken ar angiven pa dokumentets omslagssida. Det ar upp till
anvandaren av detta dokument att kontrollera om nagon uppdatering av detta dokument finns om
annan version an detta skall anvands.

Manualen beskriver hur applikationer skall byggas och hur signallistor skall redovisas for att
systemintegrationer skall fa enhetligt utseende och basfunktionalitet i anvandargréanssnittet for
slutanvandaren. Detta innebér inte att systemet hanterar andra &én i detta dokumentet angivna
signaltyper. Ramverket har endast valt ett faststallande av utférande for att uppnéa detta.

Ramverket kan anslutas till manga olika typer av fastighetsutrustningar, denna utgava ar specificerad
att anvandas tillsammans med enheter som kommunicerar via BACnet MS/TP eller BACnet/IP. For
integration med andra kommunikationsprotokoll sdsom Modbus eller LonWorks hanvisas till
motsvarande dokument for dessa protokoll. Funktionaliteten och uppbyggnaden pa faltniva varierar
beroende pa vilken DUC, PLC eller vilket styrsystem som kopplas till systemet, dock sa skall detta
ramverk sakerstélla att en lagstaniva skapas med en liktydighet i anvandargranssnittet i det
overordnade systemet.

Manualen bygger pa att integration gors mot SmartXController AS-P, vilken &r en system del pa
fastighetsniva for system EcoStruxure Building Operation. For specifika detaljer hanvisas till
manualerna for respektive produkt.

Minimera projekterings- och systemintegrationstid - fa jamforbarhet av
totalkostnad mellan olika system inom fastighetsomradet.

Ramverkets uppbyggnad och kravstélining medger ett effektivt satt att kunna jamfora olika
leverantdrers totalkostnad, inklusive systemintegration. Foljs ramverket kommer
systemintegrationsarbetet att vara oberoende av leverantor. For att uppna denna liktydighet aligger
det leverantdren av faltutrustningen att producera signal- och enhetslistor som féljer strukturen som
finns definierad i detta dokument. Om detta ej uppfylls sa utgor detta en stor skillnad for
systemintegratorens arbete da olika leverantorer har olika utformning av funktioner och kvalitet pa
underlag. Med detta underlag och ramverk blir slutresultatet blir ett enhetligt uppbyggt system med
liktydighet i grundfunktionerna.

Alla avvikelser fran detta dokument maste darav tydligt anges i anbud.

Tre definierade kravnivaer pa systemintegration

Ramverket ar uppbyggt for att hantera tre kravnivaer pa systemintegration beroende pa vilket
slutresultat man vill uppna med ett integrerat system. De tre nivaerna ar:

- Bas

- Utdkad

- Full

Bas ar den enklaste niva av integration med huvudfokus pa presentation av larm, matvarden,
reglerande borvarden och mandvrar, samt méjlighet till installning av grundbérvarden, grundstyrkurva
och tidkanaler.

Utokad ger foérutom funktionerna i bas, aven majlighet till installningsparametrar for styrfunktioner
sésom drift- och funktionsgransvéarden.

Full ger forutom funktionerna i bas och utdkad, aven mgjlighet till instéalining av larmgranser och
fordrojningar samt reglerparametrar.

Vilken niva som skall uppfyllas i specifikt projekt skall framgé i respektive upphandling.

Med full integrationsniva erhalls en grafisk funktionalitet motsvarande Standard Sverige for



EcoStruxure Building Operation, dock utan produktspecifika funktioner s& som viss kalenderfunktion,

samt centrala tidscheman etc.

Den prestanda som kommer uppnas i bilduppdatering vid en systemintegration &r beroende av flera

faktorer och bestams av den svagaste lanken av; uppfyllnadskraven angivna i detta dokument,
leverantdérens kommunikations- och faltutrustning samt lokalt uppbyggt kommunikationsnat.
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Overgripande i upphandling/kravspecifikation skall bestallare ange vilken kravniva som skall
uppfyllas; bas, utokad eller full. Om inget krav finns angivet galler kravspecifikation bas. Avsteg
fran i detta dokument specificerade krav maste tydligt redovisas for bestallare, da detta kommer
att medféra en utokad kostnad pa systemintegrationsarbetet.

Kravstalld niva skall ha full funktionalitet med BACnet version 1, revision 12.

Kommunikation till enheter som skall integreras skall ske via protokollen BACnet/IP eller BACnet
MS/TP, vilka bada hanteras i detta dokument.

Rekommendation &r att, sa langt det &r majligt, anvanda BACnet/IP p.g.a. den hdgre prestandan
och darmed béttre slutresultat.

Anvénds BACnet MS/TP skall samtliga enheter vara konfigurerade som master/slav. Enheter som
endast kan agera MS/TP slav supporteras inte. | de fall dd@ MS/TP-slingan &r direktkopplad till
EcoStruxure SmartXController AS-P, kommer AS-P agera BACnet router och skall férutsattas ha
MAC-adress noll (0).

En tydlig enhetsspecifikation med anslutningsinformation skall levereras for varje enhet som skall
integreras och skall innehalla for,
- BACnet/IP: Device Object ID, Device name, Network ID, IP-adress, IP-port samt
BBMD-information.
- BACnet MS/TP: Device Object ID, Device name, Network ID, MAC-adress, Baud Rate
samt Max-master.

| signallistan skall &ven redovisas per BACnet-enhet om systemintegratoren forvantas
tidssynkronisera enheten (BACnet time synchronization).

Samtliga objekts/signalers BACnet objekt ID skall vara statiska. Dvs. vid en férandring eller
komplettering av applikationer eller signaler far tidigare definierade eller genererade objekt ID:n
inte forandras. Detta for att tidigare integrationsarbete inte skall férdarvas.

Alla BACnet objektstyper som finns redovisade i signallistor och kravs for systemintegrationen
skall vara utan begransning avseende lasning och skrivning. Det skall t.ex. vara mgjligt for
anvandaren att fran EcoStruxure Building Operation kunna andra larmprioritet pa ett larmobjekt
genom att byta/andra instéllt BACnet Notification Class Object.

For exempel, se APPENDIX A — SIGNALLISTA till detta dokument

For respektive system* i anlaggningen skall en signallista produceras med samtliga signaler for
gallande kravniva enligt avsnitt 4. KOMPONENTDEFINITIONER i detta dokument. Den skall &ven
innefatta samtliga 6vriga signaler som skall inga i systemintegrationen. Signallistan skall levereras
per system*. | signallistan skall &ven framga fran vilken BACnet enhet respektive signal kommer i
fran. Signallistan skall utformas enligt APPENDIX A — SIGNALLISTA
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* Som system avses ex, luftbehandlingssystem LBO1, eller varmesystem VS02 etc.

En utdkad signallista skall skapas for:
- Obijekt eller signaler som avviker fran avsnitt 4. KOMPONENTDEFINITIONER,
- signaler som saknar beskrivning enligt avsnitt 3. GENERELLA KRAV SIGNALER OCH
SUFFIX och
- signaler som kraver skrivning/forcering pa prioritet annan an vad som ar definierat i
avsnitt 3. GENERELLA KRAV SIGNALER OCH SUFFIX

Signallistan skall levereras i ett digitalt Iasbart kalkylbladsformat typ MS Excel. En kalkylbladsmall
for signallista finns att tillga. Om fardigdefinierad mall inte anvands, forutsatts att uppbyggnad med
kolumner och rader sker pa samma sétt som i angiven kalkylbladsmall, samt att den ar levererat
som fullt upplast kalkylblad och att denna skall kunna 6ppnas utan behov av tillaggsinstallationer
av makron, VBS script formatmallar eller dylikt.

| detta dokument finns for respektive komponent och kravstélld systemintegrationsniva (bas,
utdkad, full), ett antal standardiserade signaler med faststallda namn och namnsuffix som skall
uppfyllas. Dessa skall ses som ett minimikrav pa levererad signalomfattning. Utéver kraven som
finns angivna i detta dokument, maste leverantdr aven forvissa sig om att leverera de signaler
som kravs i specifik handling. Om utékade signaler saknar motsvarighet till nagot suffix angivet i
detta dokument &r det fritt att sjalv ange suffix sdvida inget annat framgatt i grundhandlingen.

En kortfattad klartextbeskrivning av signalens funktion for presentation i flodesbild skall
programmeras in pa respektive BACnet signals description property, t.ex.: "Beraknat bérvarde
temperatur tilluft” eller "Manéver pump varme

Skrivning till signaler fran EcoStruxure Building Operation forutsatts kunna ske pa BACnet
kommandoprioritet 16 och forcering pa prioritet 8. Om skrivning/forcering pa annan prioritet kravs
for att uppnd 6nskad funktion fran saval éverordnat system samt eventuellt lokalt HMI skall detta
tydligt redovisas i signallistan.

Samtliga signaler skall nyttja de standardiserad ingenjorsenheterna som ar definerade i BACnet
standarden och supporteras av BACnet revisionen definerad i avsnitt 1. OVERGRIPANDE KRAV.
Ej standardiserade enheter tillats inte.

Signaler som pa nagot satt avviker fran avsnitt 4. KOMPONENTDEFINITIONER i detta dokument
skall ges tydlig information om tillhérighet till komponent med komponent-ID féljt av ett suffix. Om
komponent-ID ej tydligt framgar av signalnamnet maste specifikation om komponenttillntrighet
klargoras i signallistan. En signals komponenttillhdrighet kan vara multipla.

forts. nasta sida

Exempel:

En givare for system LBO1 med komponent-ID GT43.

Samtliga signaler kopplade till denna komponents funktion skall bendmnas LB01-GT43_xxxx d&r xxxx ar
signalernas suffix.
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Om signalnamn EJ innehaller komponentnamnet GT43 sa maste ett klarlaggande goras i signallistan som
fortydligar att signalen &r kopplat till funktion @GT43 i detta fallet. For detta andamal nyttjas kolumnen
“komponenttillhérighet” i signallistan.

Exempel multipla tillhdrigheter:

En signal utan tydlig komponenttillhérighet med signalnamn s& som "TemperaturFérhéllande_Gréns”. Dér
ett forhallande mellan tvd komponenter skall kunna stéllas via en grans. | ovan signalnamn har ingen av
givarna specificerats i signalnamnet, darmed skall detta klarlaggas med GT41,GT42 i kolumn
komponenttillhérighet for denna signal.

Objekt/signaler som avviker frdn ovanstaende maste tydligt redovisas och markeras i den
signallista som anges i avsnitt 2. GENERELLA KRAV SIGNALLISTA

3.1 GENERELLA KRAV LARM
Larm kan vara definierade som:
- Event Enrollment Object, dvs. separata BACnet-larmobjekt
(rekommenderas) eller - Intrinsic Reporting, dar larmegenskaper ar definierade pa
BACnet-objekt som t.ex. Analog value
Under avsnitt 4. KOMPONENTDEFINITIONER finns redovisat vilka BACnet-objekt som skall
anvandas for respektive larmfunktion.

Larm som utfors av typ Intrinsic Reporting, maste tydligt redovisas och markeras i
signallista som anges i avsnitt 2. GENERELLA KRAV SIGNALLISTA.

| varje enhet skall &ven finnas definierat Notification Class Objects for respektive larmprioritet.
Notification Class skall vara tydligt namngivna och beskrivha samt vara redovisade i signallistan.
Respektive larms tillhérighet skall tydligt framga. Detta géller aven larm av typen Instrict Reporting
definierade enligt ovan dar objektets samtliga egenskaper/attribut som avses anvandas skall
redovisas separat.

Samtliga larmpunkter skall i BACnet enhet vara programmerade med:

message text: to-offnormal  Klartextinformation for utlost larm message text:

to-fault Klartextinformation for fel larm (om tillampligt).

message text: to-normal Klartextinformation for aterstallt larm

Notification Class Tillhérande larmruttningsobjekt motsvarande aktuell prioritet.

Med klartext information menas ex. "Frysrisk varmebatteri, aggregatet betjanar kontor plan 1”

Foéljande avsnitt tar upp de vanligaste komponenter inom ett byggnadsautomationssystem och
beskriver vilka signaler som skall levereras, i vilket format fér de tre olika
systemintegrationsnivaerna. Dessa skall foljas for att uppna en liktydighet i 6verordnat system.
Utover de kravstéllda nivaerna finns en definierad mallstruktur for utokad integrationsmajlighet.
Kravnivaerna sakerstaller ett grafiskt enhetligt utseende i systemet.

Komponenter som finns definierade i detta dokument ar:
- Givare reglerande med frysskyddsfunktion
- Givare reglerande allméant
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- Givare allmant

- Styrkurva

- Reglerande stélldon med frysvaktsfunktion
- Reglerande stélldon allmént

- Stalldon digitalt med brandspjallsfunktion
- Stalldon analogt allméant

- Stalldon digitalt allmant

- Reglerande varmeatervinning

- Motor

- Frekvensomformare

- Eoérbrukningsmatare

- Timer

- Larm allmént

- Driftfall ventilationssystem

- Driftfall varmesystem

- Tidkanal allmant

Flera komponenter kan kombineras for att uppna olika resultat.
T.ex. en flakt som frekvensstyrs och aven innehar ett specifikt larm som ej ar standardiserat,
byggs upp enligt krav pd komponent motor, frekvensomformare samt larm allmant.

Definierade BACnet-typer

De BACnet-typer som tas upp i signalspecifikation for komponenter under detta avsnitt &ar
rekommenderade typer. Om annan BACnet-typ avses anvandas skall detta tydligt framga i
signallistan for respektive avsteg.

Definierade egenskaper

Definierade egenskaper for respektive BACnet-typ avser ENDAST de installningar som forutsatts
vara konfigurerade i respektive BACnet-objekt for att systemintegration skall kunna ske med
uppnadd funktionalitet enligt kravstalld integrationsniva. Ovrig konfigurering som kréavs for lokal
funktionalitet berors ej i denna kravstallning.

Tre definierade systemintegrationsnivaer

| tabellen “signalspecifikation och minimikrav” for respektive komponent, anges krav for olika
nivaer av systemintegration. Nivaer anges i de tre sista kolumnerna namngivna B, U, F, dar B
innebar kravet for bas, U avser krav for utbkad och F avser krav for full.

4.1 Givare reglerande med frysskyddsfunktion

Beskrivning av komponent
Givare som mater temperatur i och skyddar ett varmebatteri i ett luftbehandlingssystem.

Utseende i processbild

25.6 °C
GT81

i

——

Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ Suffix Egenskap Funktion
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Analog input (Utan suffix)  Value Processvarde R R R/W 8

Analog value _BB Value Reglerande borvéarde R R R
Analog value _LLG Value Laglarmgrans frysvakt RW RW R/W 16
Analog value _RET_B Value Borvarde retur vid drift RW  R/W 16
Analog value _MIN_B Value Borvarde retur vid stopp R/W  R/W 16
Digital value _ATSTART  Value Aterstallning frysvakt RIW RMW 16
Event Enrollment _FT EventState Larmpunkt frysvakt R R R
Notification Class Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Tid larmférdrojning R/W
Event Enrollment _GF EventState Larmpunkt givarfel R R
Notification Class Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Larmfordrojning R/W

Foérklaringar och évrig information

Beréknat borvarde ar det varde som en regulator arbetar mot i aktuell situation, vilket kan vara ett
resultat av en kurva, eller ett resultat av hogsta eller lagsta varde fran flera sammankopplade
regulatorer.

Borvarde retur stoppat system kan ibland benamnas som varmhallningsfunktion.

Borvarde retur vid drift kan i vissa system benamnas minbegransning.

Aterstallning frysvakt &r en digital signal for méjlighet till extern aterstélining av frysvaktsfunktion
via flddesbild. Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade
systemets larm kvittering av respektive larmpunkt fér lokal hantering i applikation.
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4.2 Givare reglerande allmant

Beskrivning av komponent
Givare som maéter och reglerar, oavsett storhet och systemtyp.

Utseende i processbild
(Ingenjorsenhet anpassas utefter applikation)
21.0°C
216 °C
G111

\ /

\/

—
Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion U
Analog input (Utan suffix)  Value Processvéarde R R R/W 8
Analog value _BB Value Reglerande borvarde R R R
Analog value B Value Grundborvarde * RW RW R/W 16
Analog value _AFS Value Forskjutning borvarde RW RW R/W 16
Analog value _bz Value Dodzon ** R/W  R/W 16
Event Enrollment L EventState Differens Larm R R R
LowLimit Differens/gréans laglarm R/W
HighLimit Differens/grans héglarm R/W
Notification Class Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Tid larmfordrojning R/W
Event Enrollment _GF Status Larmpunkt givarfelslarm R R
Notification Class Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Tid Larmférdréjning R/W

*b Stallbart grundborvarde skall finnas utom da systemet har borvarde via kurva. **
Om systemet har kyla och varme skall installning fér dédzon finnas.

Forklaringar och 6vrig information
Beréknat borvarde ar det varde som en regulator arbetar mot i aktuell situation vilket kan vara ett resultat
av en kurva, eller ett resultat av hogsta eller lagsta varde fran flera sammankopplade regulatorer.

4.3 Givare allmant

Beskrivning av komponent
Ovrig givare som mater, larmar eller styr, oavsett storhet och systemtyp.

Utseende i processbild
(Ingenjorsenhet anpassas utefter applikation)

23.9°C
GT41

\ /

Signalspecifikation och minimikrav

Prio
BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion B U F skriv
Analog input (Utan suffix)  Value Processvéarde R R R/W 8
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Analog value G Value Grans styrande funktion * RW RW R/W 16

Event Enrollment  _L EventState Differens Larm* R R R
LowLimit Differens/Grans laglarm RIW
HighLimit Differens/Grans hoglarm R/W
Notification Class Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Tid larmfordréjning R/W

Event Enrollment  _GF EventState Larmpunkt givarfelslarm R R
Notification Class Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Tid Larmfordréjning R/W

* = Applikationsberoende, har applikation funktion levereras signaler enligt ovan.
Forklaringar och 6vrig information

Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering
av respektive larmpunkt for lokal hantering i applikation.

4.4 Styrkurva

Beskrivning av komponent
Styrkurva med minst 2 brytpunkter oberoende av storhet.

Utseende i processbild
(Ingenjorsenhet anpassas utefter applikation)

GT11 Kurva Utekompensering

Brytpunkt 1 200 70.0
Brytpunkt 2 20 530
& Brytpunkt 3 80 4.0
Brytpunkt 4 250 250

Resultat kurva 356°C

Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ Egenskap/Typ Funktion B U F

Analog value _Kin Value Indata kurva R R R

Analog value _Kut Value Resultat kurva R R R

Analog value X1 Value Brytpunkt kurva (indata) RW RW R/W 16
Analog value Y1 Value Brytpunkt kurva (utdata) RW RW R/W 16
Analog value _X2 Value Brytpunkt kurva (indata) RW RW R/W 16
Analog value _Y2 Value Brytpunkt kurva (utdata) RW RW R/W 16
Analog value _Xn Value Brytpunkt kurva (indata) * RW RW R/W 16
Analog value _Yn Value Brytpunkt kurva (utdata) * RW RW R/W 16
Analog value _FS Value Parallellférskjutning kurva RW RW R/W 16

* Applikationsberoende, har applikation funktion levereras signaler enligt ovan.

4.5 Reglerande stalldon med frysvaktsfunktion
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Beskrivning av komponent
Reglerande stélldon for véarmebatteri i luftbehandlingssystem med frysvaktsfunktion och reglering.

Utseende i processbild

Signalspecifikation och minimikrav

Prio
BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion B U F skriv
Analog output (Utan suffix)  Value Styrsignal stélldon 0-100% R R R/W 8

Analog value _PB Value P-Band regulator R/W 16
Analog value T Value I-Tid regulator R/W 16
Analog value _TD Value D-Tid regulator R/W 16
Analog value MIN_PB Value Minbegréansningsreg. P-Band R/W 16
Analog value MIN_IT Value Minbegrénsningsreg. I-Tid R/W 16
Analog value MIN_TD Value Minbegrénsningsreg. D-Tid R/W 16
Analog value RET_PB Value Varmhallningsreg. P-Band R/W 16
Analog value RET_IT Value Varmhallningsreg. I-Tid R/W 16
Event Enrollment  MIN_L EventState Larm Minbegrénsning aktiv R R R

Notification Class Definierat larmruttningsobjekt R/W

Delay Tid Larmfordréjning R/W

Forklaringar och dvrig information

Minbegransning avser stéttningsfunktion for luftvarmare d& aggregatet ar i drift.

Varmhallning avser minbgransning av luftvarmartemperatur d& aggregatet ej ar i drift.

For mer information, se definition av komponent 4.1 Givare reglerande med frysskyddsfunktion.

4.6 Reglerande stalldon allméant

Beskrivning av komponent
Analogt stélldon for spjall, eller ventil.

Utseende i processbild

sva1 o ST41
(O O ™ |
17% 71 12 %

Signalspecifikation och minimikrav

Prio
BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion B U F skriv
Analog output (Utan suffix)  Value Styrsignal stélldon 0-100% R R R/W 8
Analog value _PB Value P-Band regulator R/W 16
Analog value T Value I-Tid regulator R/W 16
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Analog value _TD Value

D-Tid regulator

4.7 Stélldon digitalt med brandspjallsfunktion

Beskrivning av komponent

Digitalt stélldon for spjall, motionering och med larmande funktion for lage och motion.

Utseende i processbild

Signalspecifikation och minimikrav

Funktion

R/IW 16

BACnet Typ Egenskap/Typ
Digital output Motion Value

Digital input _Dbu Value

Digital input _DN Value
DigitalSchedule TID_Motion Value

Event Enrollment  _L1 EventState

Notification Class
Delay

Event Enrollment L2 EventState
Notification Class

Delay

4.8 Stalldon analogt allmant

Beskrivning av komponent
Analogt stalldon for spjall, eller ventil.

Utseende i processbild

ST41 1 sva1 o
O 0.
12 % 17 %

Signalspecifikation och minimikrav

Mandver motion brandspjéll

Aterféring utlést lage
Aterféring normalt lage
Tidkanal motion brandpjall
Larm spjall i fel lage

Definierat larmruttningsobjekt
Tid Larmférdrdjning

Larm motionering misslyckad
Definierat larmruttningsobjekt

Tid Larmférdréjning

O 0 0 p

RIW

O 0 Tl

R/W

R/IW 8
R/IW 8
R/W 8
R/W 16

R/IW
R/IW

R/IW
R/IW

Egenskap/Typ

Ramverk Systemintegration - BACnet
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Analog output (Utan suffix)  Value Styrsignal stélldon 0-100% R R R/W 8

4.9 Stalldon digitalt allmant

Beskrivning av komponent
Digitalt stélldon for spjéll, eller ventil.

Utseende i processbild

ST11 I Sva1 [
§ =)

Oz (M)
5 T > T

Signalspecifikation och minimikrav

Prio
BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion B U F skriv
Digital output (Utan suffix)  Value Mandgver stélldon R R R/W 8

4.10 Reglerande varmeatervinning

Beskrivning av komponent

Generell varmeatervinning for ventilationssystem.

Om atervinnig ar forsedd med pump/minbegransning i vatska kompletteras dessa komponenter med
respektive funktion enligt komponent pump och givare.

Utseende i processbild

(Exemplet visar roterande varmeatervinning, anpassas till aktuell applikation)
RVA

—_—

80 %

Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion

Analog output (Utan suffix)  Value Styrsignal 0-100%

Analog value _PB Value P-Band regulator R/W 16
Analog value T Value I-Tid regulator R/W 16
Analog value _TD Value D-Tid regulator R/W 16

Om verkningsgradsberékning géaller aven
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BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ

Analog value Vv Value

Analog value G Value

Event Enrollment  _LL EventState
LowLimit

Notification Class

Delay

* = Applikationsberoende, har applikation funktion levereras signaler enligt ovan.

4.11 Motor

Beskrivning av komponent

Styrd pump, flakt eller kompressor fér presentation i processbild.

Utseende i processbild

TFO1 o
p= <,

Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ Egenskap/Typ

Digital output Value

Digital input D Value

Analog value DT Value

Digital value _NDT Value

Event Enrollment  _DTL EventState
HighLimit
Notification Class
Delay

Event Enrollment _DS EventState
Notification Class
Delay

Event Enrollment  _HM EventState

Notification Class
Delay

For pump med pumpstopp géaller aven

BACnhet Typ Suffix Egenskap/Typ
Digital value _STP Value

For tryckstyrda fléaktar galler &ven

BACnhet Typ Suffix Egenskap/Typ
Analog value _GRI Value

Digital value D Value

Funktion
Verkningsgrad*

Grans for berakning v.grad*
Lag verkningsgrad *

Grans |&g verkningsgrad
Definierat larmruttningsobjekt

Tid Larmfordréjning

Funktion
Manover

Driftindikering *
Drifttid
Nollstallning drifttid
Driftidslarm

Grans drifttidslarm

Definierat larmruttningsobjekt
Tid Larmfordrdjning

Larm driftstopp

Definierat larmruttningsobjekt
Tid Larmfordrdjning
Larm handmandver
Definierat larmruttningsobjekt
Tid Larmférdrdjning

Funktion
Pumpstoppsgrans

Funktion

Grans pa tryck for driftindikering

Driftindikering *

T 0 Ol

T TV 1|

R/IW

0

U
R/IW

U
R/W

R

R/IW

E
R/W

E
R/W

R

* = Fiktiv driftindikering via Digital Value beraknat p& tryckuppsattning ersatter Digital Input vid

tryckstyrning.

Ramverk Systemintegration - BACnet
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Prio
skriv
16
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4.12 Frekvensomformare

Beskrivning av komponent
Reglerande eller styrande frekvensomformare fér pump eller flakt oavsett systemtyp.

Utseende i processbild
S

79 m!

Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion
Analog output (Utan suffix)  Value Styrsignal frekvensomformare

Om reglerande funktion géller aven

BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion

Analog value | P-Band regulator

Analog value T Value I-Tid regulator R/W 16
Analog value _TD Value D-Tid regulator R/IW 16

Om styrande funktion galler dven

Suffix Egenskap/Typ Funktion
Analog value _B Value Installning vald styrutsignal RW  R/W 16

Om larm funktion géaller aven

Egenskap/Typ Funktion

Event Enrollment _SL EventState Summalarm frekvensomformare R R R
Notification Class  Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Tid Larmfordrdjning R/W

4.13 Forbrukningsmaétare

Beskrivning av komponent
Forbrukningsmatare Varme, Kyla, Vatten.

Utseende i processbild
(Ingenjorsenhet anpassas utefter applikation)

1050 m3
MF11

o

Signalspecifikation och minimikrav fér varme och kyla

BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion F
Analog value _ Matarstéllning energi R
Analog value Vv Value Matarstallning volym R R
Analog value _E Value Aktuellt uttagen effekt R
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Analog value _F Value Aktuellt flode R
Analog value _TH Value Temperatur hdg R
Analog value _TL Value Temperatur 1&g R
Analog value _TD Value Delta temperatur R

Signalspecifikation och minimikrav for elméatare

BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion
Analog value Value Matarstéllning energi R
Analog value E Value Aktuell uttagen effekt R R
Analog value _L1 Value Strom L1-N R
Analog value _lL2 Value Strom L2-N R
Analog value _IL3 Value Strom L3-N R
Analog value _IE Value Effektiv Strom R

Signalspecifikation och minimikrav for vattenmatare

BACnet Typ Suffix Egenskap/Typ Funktion
Analog value Vv Value Matarstallning vatten R R R

4.14 Timer

Beskrivning av komponent
Timerfunktion for forlangd drift/forcering etc.

Utseende i processbild

BACnet Typ Egenskap/Typ Funktion

Digital value | Indikering timer aktiverad

Analog value T Value Timertid RW  R/W 16
Analog value _TL Value Timertid kvar (Nedrakning) R R

Digital value Aktivera Value Manuell start timer RW  R/W 16

4.15 Larm allméant

Beskrivning av komponent
Allmant larm.

Utseende i processbild
(anpassas utefter applikation)

Signalspecifikation och
minimikrav

Egenskap/Typ Funktion
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Event Enroliment L EventState

Notification Class
Delay

4.16 Driftfall ventilationssystem

Beskrivning av komponent

Presentation av status for olika driftfall pa ventilationssystem.

Utseende i processbild
(Exempel. Anpassas utefter funktion)

Driftval Driftfall
@ Automatik Vinter
O Stopp [:] Sommar
O [] Nattkyla

D Kylatervinning

Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ
Multistate value

Namn
[System]_MS

[System] AMS  Value
[System]_SO
SO_L

Egenskap/Typ
Value
Multistate value
Digital input Value
Event Enrollment EventState
Notification Class
Delay
EventState

Event Enrollment  [System]_LM

Notification Class
Delay

Vid sommar och vinter driftfall géller aven

BACnet Typ Egenskap/Typ

Larm R R R

Definierat larmruttningsobjekt R/W

Tid Larmfordréjning R/W

Prio

Funktion B U F skriv
Val manuellt driftval RW  R/W 16
Overstyrning via system RW RW R/W 16
Indikering serviceomkopplare R R R/W 8
Serviceomkopplare ej i autolage R R R
Definierat larmruttningsobjekt R/W
Tid Larmférdrdjning R/W 16
Aggregat Styrs manuellt (via R R
_MS)
Definierat larmruttningsobjekt R/W
Tid Larmférdrdjning R/W

Funktion

Digital value Sommar VardeValue
Analog value SoMéanad Value
Analog value ViManad Value
Analog value ViTemp Value

Vid korsvisforregling géller dven

BACnet Typ Egenskap/Typ

Korsvis

Sommarfall aktiv

Instalining sommarmanad R/W  R/W 16
Instalining vintermanad RW  R/W 16
Installning vintertemp R/W  R/W 16

Funktion

Digital value

Digital value Korsfor Value
Vid

nattkylefunk iion géller aren

Egenskap/Typ

Korsvisforregling funktion utlést

Korsvis forregling val (av/pa) 16

Value

Digital value

NKyla

Analog value GTUONK_G  Value
Analog value GTLONK_G Value
Analog value NKDiff Value

Ramverk Systemintegration - BACnet

Funktion

Nattkyla aktiv

Gransvarde utetemperatur R/W  R/W 16

Gransvarde lokaltemperatur R/W  R/W 16

Min diff ute/lokaltemp R/W  R/W 16
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Digital schedule Tid_Nattkyla Tidkanal nattkyla RW RW R/W

Vid kylatervinningsfunktion galler aven

Prio
BACnet Typ Namn Egenskap/Typ Funktion B U F skriv
Digital value Kylater Value Kylatervinning aktiv R R R
Analog value DiffkAv Value Min diff franl/uteluft for Kylaterv. RW  R/W 16

Forklaringar driftfallsfunktioner

Signaler i signallistan &r signalnamn och ej suffix forutom signal manuell styrning och éverstyrning.
Exempel for System LBO1:

Signal manuell styrning skall bendmnas LBO1_MS, medans signal for nattkyla skall bendmnas
NKyla och signal for serviceomkopplare skall bendmnas SO. Skillnaden mellan signal _MS och
_AMS ér att _MS aven skall generera larm fér manuell styrning (LM). _AMS skall ha lagre

prioritet &n _MS sa att manuell styrning alltid gar fore applikationsoverstyrd drift. Forts. nésta
sida...

...forts. forklaringar och driftfallsfunktioner

_MS/_AMS: signal utfors sa att varde -1 innebar Automatisk drift, varde 0 innebar Manuell fran, och
varde 1 innebar Manuell Till. ( Vid hog/lagfartsfunktion: 1= Manuell Lagfart, 2 =Manuell Hogfart)

Korsfor: Mojlighet till installning for funktion "Korsvis férregling”. 1 = Funktion aktiverad, 0 = funktion
inaktiverad

Kylater: Kylatervinning innebar normalt atervinning av kylenergi via varmeatervinningssystem i
luftbehandlingssystem. Atervinning sker under instéllda villkor d& franluftstemperaturen &r lagre
an uteluftstemperatur vid kylbehov i tilluftskanal.

Korsvis: Status korsvis forregling. Tillufts- respektive franluftsflakt har stoppat hela aggregatet vid
driftfel/driftstopp pa nagon av ingaende flaktar. Manuell aterstéallning kravs for aterstart av
aggregatet.

NKyla: Nattkyla / Frikylning via uteluft. Nattkyla aktiveras normalt nar ordinarie drift via tidsschema
ar inaktivt och temperaturvillkor for start ar uppfylida. Vid nattkyla inaktiveras normalt ordinarie
reglerfunktioner.

Sommar: Aggregatet i sommardriftfall. Signal "Sommar" aktiveras nar aktuellt manadsnummer ar
storre an eller lika med signal "SoManad" samtidigt som aktuellt m&nadsnummer mindre &n signal
"ViManad" och att utetemperatur understiger gransvarde "ViTemp". Sommardriftfall innebar
normalt att funktioner kring luftvarmare, pumpdrifter osv. paverkas. T.ex. att cirkulationspump
varme Overgar fran kontinuerlig drift till drift vid behov.

SoManad: Manadsnummer (som heltal) d& sommardriftfall tillats intrada forutsatt att gallande
utetemperatur ar éver installt gransvarde "ViTemp”.

ViManad: Manadsnummer (som heltal) da sommardriftfall upphor, dvs. vinterdriftfall infaller.
ViTemp: Gransvarde p& utomhustemperatur da sommardriftfall upphor och vinterdriftfall intrader.

SO: Serviceomkopplare for luftbehandlingsaggregat. 1 = Serviceomkopplare i l&ge service, 0 =
Serviceomkopplare i lage Automatik
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4.17 Driftfall varmesystem
Beskrivning av komponent
Presentation av driftfall pd varmesystem

Utseende i processbild
(Exempel. Anpassas utefter funktion)
Driftfall VS02

D Nattsénkning

D Morgonhojning

Signalspecifikation och minimikrav

Prio
BACnet Typ Namn Egenskap/Typ Funktion B U F skriv
Multistate value _Ms Value Val manuellt driftval R R 16
Multistate value _AMS Value Overstyrning via system RW RW R/W 16
Event Enrollment LM EventState Systemet styrs manuellt (via _MS) R R
Notification Class  Definierat larmruttningsobjekt R/W
Delay Tid Larmfordréjning R/W
Vid nattsénkning galler
ave n
Prio
BACnet Typ Namn Egenskap/Typ Funktion B U F skriv
Digital value NATT Value Nattsénkning ar aktiv R R R
Digital Schedule TID_Dagdrift ~ Value Tidkanal dagdrift RW RW R/W
Analog value NS_FS Value Aktuell férskjutning via nattsankn R R R
Analog value NS_X1 Value Brytpunkt utetemp RW  R/W 16
Analog value NS_Y1 Value Brytp. forskjutning framledning RW  R/W 16
Analog value NS_X2 Value Brytpunkt utetemp R/W  R/W 16
Analog value NS_Y2 Value Brytp. forskjutning framledning RW  R/W 16
Vid morgonhdjning géaller aven
Prio
BACnet Typ Namn Egenskap/Typ Funktion F skriv
Digital value MUH Value Morgonhdjning ar aktiv R
Digital Schedule TID_Dagdrift  Value Tidkanal dagdrift RW RW R/W
Analog value MUH_FS Value Aktuell férskjutning morgonhg. R R R
Analog value MUH_X1 Value Brytpunkt utetemp R/W  R/W 16
Analog value MUH_Y1 Value Brytp. forskjutning framledning R/W  R/W 16
Analog value MUH_X2 Value Brytpunkt utetemp R/W  R/W 16
Analog value MUH_Y2 Value Brytp. forskjutning framledning RW  R/W 16
Analog value MUH_X3 Value Brytpunkt utetemp RW  R/W 16
Analog value MUH_Y3 Value Brytp. forskjutning framledning RW  R/W 16

Forklaringar driftfalls funktioner

*/ Observera att ovanstaende ar signalnamn och ej suffix férutom signal manuell styrning och
overstyrning. Exempel for System VSO01: Signal manuell styrning skall benamnas VS01_MS,
medan signal for nattsdnkning skall bendmnas NATT. Skillnaden mellan signal _MS och _AMS ar
att _MS aven skall generera larm fér manuell styrning (LM). _AMS skall ha lagre prioritet an _MS sa
att manuell styrning alltid gar fore applikationsoverstyrd drift.
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_MS/_AMS: Signal utfors sa att varde -1 innebar Automatiklage, varde 0 innebar Manuell fran,
och véarde 1 innebar Manuell Till. ( Vid dubbelpumpsfunktion 1= Pump A Manuellt till, 2 = Pump B
Manuellt Till)

4.18 Tidkanal allméant

Beskrivning av komponent
Tidsschema/Tidkanal for styrning av luftbehandlingsaggregat, belysning, etc.

Utseende i processbild

Tidsschema

O

D Normaldrift

Signalspecifikation och minimikrav

BACnet Typ Egenskap/Typ Funktion
Digital Schedule TID_Drift Value Tidkanal drift RW RW R/W
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Krav pa utformning signalista
Information som skall framga i signallistan

Signallistan byggs systemvis. En signallista fér samtliga signaler inom delsystem LBO1 och en separat
signallista for delsystem VSO01 etc.

Samtliga signaler skall ha systemnamn som prefix. Som system avses ex, luftbehandlingssystem LBO1,
eller varmesystem VS02 etc.

For samtliga signaler skall anges:
Kolumn Forklaring
Name Signalnamn (BACnet name) innehallande

[System namn]-[Komponentnamn]_[Suffix] enligt komponentbeskrivning
Description Klartextbeskrivning av signalens funktion, presenteras for respektive signal i
flodesbild i dverordnat system

DeviceName Ange i vilken BACnet device signalen finns att tillga.

For signaler som avviker enligt avsnitt 2. GENERELLA KRAV SIGNALLISTA skall i en utékad
signallista &ven anges:

BACnet Name Om leverantor EJ kan leverera signalnamn enligt ovan som BACnet Name, skall i
denna kolumn anges vilket leverantérsspecifikt BACnet Name som denna signal
motsvarar.

BACnet Type BACnet Typ definieras om annat &n vad som anges krav i komponentbeskrivning.

Property Property pa signal om annat &n vad som anges i krav i komponentbeskrivning.

Prioritet Skriv Prioritet for skrivning om annat an vad som anges i krav i komponentbeskrivning.

Prioritet forcering Prioritet for forcering om annat &n vad som anges i krav i komponentbeskrivning.

Komponenttillhérighet Om komponenttillhorighet ej klart framgar i BACnet Name s& anges det hart. (Kan
innefatta multipla tillhérigheter, definieras dd& med @ som separator, se exempel)

Ovrig information som skall framgé i signallista:

Information Forklaring

Version Dokumentets versionsnummer, uppdateras lopande. Maste anges for sparbarhet
vid uppdateringar

Datum Datum uppdateras vid senaste modifiering av signallista.

Ansvarig Ansvarig sammanstéllare av signallista inkl. kontaktuppgifter skall anges.

Fastighet Fastighetsbeteckning som integrationen avser, anvands i flodesbild i dverordnat
system

Byggnad Eventuell byggnadsindelning i aktuell fastighet

System Betjanat system, anvands i flédesbild i dverordnat system

Betjanar Aktuellt systems betjaningsomrade. Anvands i flodesbild i Gverordnat system

Uppbyggnad signallista
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A B C D E E G H |

1| BACnet signallista

2 |Signallista for systemintegration till Schneider Electric SmartStruxure Solution

3

4 |Version 1

5 |Datum 1/5/2017

6 Ansvarig SL

7

8 |Fastighet Kv. Exemplet

9 |Byggnad Hus A

10 |Apparatskap AS1

11 System LB01

12 | Betjanar Kontor plan 1-5

13

14 Information kolumn A,B,C skall anges for samtliga signaler —_— el

15 |Name Description Device Name BACnet Name Bacnet Type Property Prioritet skriv Prioritet Forcering Komponenttillhdrighet
16 LB01-DifkAv Diff. franluft/uteluft kyldtervinning DUC101 LBO1-DifkAv AnalogValue Value 16 @Driftfall
17 |LB01-DLG Larmgrans lang drifttid aggregat DuC101 LB01-DLG AnalogValue Value 16 @TF1@FF1
18 |LB01-DT Drifttid aggregat Dbuciol LB01-DT AnalogValue Value 16 @TF1@FF1
19 |LBO1-FF1 Manéver franluftsfidkt DUC101 LBO1-FF1 DigitalOutput Value 8 @FF1

20 |LBO1-FF1_D Driftindikering franluftsflakt via GP12 DUC101 LBO1-FF1_D DigitalVaiue Value 16 @FF1

21 |LBO1-FF1_GRI Gréns driftindikering tryck franiuft DuC101 LBO1-FF1_GRI AnalogValue Value 16 @FF1@GP12
22 |LBO1-FF1_IT Tryckreglering franluft I-tid DUC101 LBO1-FF1_IT AnalogValue Value 16 @FF1@GP12
23 |LBO1-FF1_PB Tryckreglering franluft P-band DuUC101 LBO1-FF1_PB AnalogValue Value 16 @FF1@GP12
24 |LB01-FF1_TD Tryckreglering franluft D-tid DUC101 LBO1-FF1_TD AnalogValue Value 16 @FF1@GP12
25 |LBO1-FF1FEL_FD Férdrojning driftfel franluftsflakt DUC101 LBO1-FFIFEL_FD AnalogValue Value 16 @FF1

26 |LB01-FO11 Varvtal tilluftsflakt Dbuciol LB01-FO11 AnalogOutput Value 8 @TF1

27 |LB01-FO12 Vanvtal frénluftsflakt DUC101 LBO1-FO12 AnalogOutput Value 8 @FF1

28 |LB01-GP11 Tryckgivare tilluft Duc101 LB01-GP11 Analoginput Value 16 @GP11

29 |LB01-GP11 Larmgrans hogt tryck DuC101 LBO1-GP11 Analoginput HighLimit 16 @GP11

30 |LBO1-GP11 Larmgréns 15gt tryck DUC101 LB01-GP11 Analoginput LowLimit 16 @GP11
31|LB01-GP11 ILarm tryck tilluft | DuUC101 LB01-GP11 Intrinsict Reporting Event State @GP11

32 |LB01-GP12 Tryckgivare franluft Ducicl LB01-GP12 Analoginput Value 8 @GP12

33 |LB01-GP12_B Bérvarde franluftstryck DUC101 LB01-GP12_B AnalogValue Value 16 @GP12

34 |LB01-GT3U Utegivare DuUC101 LB01-GT3U Analoginput Value 8 @GT3U

35 |LBO1-GT3U_UK Utekomp. tilluftsborv. pbucio1l LBO1-GT3U_UK  AnalogValue Value 16 @GT3U

36 |LBO1-GT3UNK_G Gransvarde utetemp nattkyla DuC101 LBO1-GT3UNK_G AnalogValue Value 16 @GT3U

37 |LB01-GT11 Tilluftsgivare DUC101 LB01-GT11 Analoginput Value 8 @GT11

38 |LB01-GT11 B Borvarde tilluft DuC101 LB01-GT11 B AnalogValue Value 16 @GT11

39 |LB01-GT11_BB Beraknat borvarde tilluft DUC101 LB01-GT11 BB  AnalogValue Value 16 @GT11

40 |LB01-GT11_DZ Dodzon varme - kyla tilluftsreglering DuC101 LB01-GT11 DZ  AnalogValue Value 16 @GT11

41 |LB01-GT11NK_BB Beraknat borvarde maxbegr. eft. nattkyla DUC101 LBO1-GT1INK_BB AnalogValue Value 16 @GT11
42 |LB01-GT31 Franluftsgivare Duci0l LB01-GT31 Analoginput Value 16 @GT31

43 |LB01-GT3INK_G Grénsvirde franluftstemp nattkyla DUC101 LB01-GT3INK_G AnalogValue Value 16 @GT31

Uppbyggnad enhetslista
A B C D E E

Anslutningsinformation
BACnet MSTP

Installationsadress
Fabrikat

Typ

Device object ID
Device name

Baud Rate
Network ID

MAC address
Router adress

Max master
BACnet time sync forvantas

Kungsgatan 3|
Schneider-Electric|
SE8300

2098180

RC201

76800

3344

4]

14

Jaj

Anslutningsinformation
BACnet MSTP

Installationsadress
Fabrikat

Typ

Device object ID
Device name

Baud Rate

1 | BACnet Enhetsinformation

2 |Anslutningsinformation for systemintegration till Schneider Electric SmartStruxure solution
3

4 Anslutningsinformation

5 BACnet IP

6 Installationsadress Kungsgatan 3|
7 Fabrikat Schneider-Electric|
8 Typ MPC v2.0.1]
9 Device object ID 2127879
10 Device name DUC101
1 Network ID 1
12 IP-adress 10.158.24.160|
13| 1P-port BACO (47808)
14 BBMD Ja/Nej Nej
15 BBMD adress 10.158.24.10]
16 | Foreign device Ja/Nej Nej
17 BACnet time sync forvantas Nej
18

19 Anslutningsinformation

20 BACnet IP

21 Installationsadress

22 Fabrikat

23 Typ

24 Device object ID

25| Device name

26 Network ID

Ramverk Systemintegration - BACnet

Sida | 23



