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Forord

Detta dokument skall anvandas som ramverk for kravstallning av system och applikationer som skall integreras mot EcoStruxure Building
Operation, och ar framtagen att anvandas mot den vid skrivande stund senaste version av systemet
Det &r upp till anvdndaren av detta dokument att kontrollera om nagon uppdatering av detta dokument finns.

Manualen beskriver hur applikationer skall byggas och hur signallistor skall redovisas for att systemintegration skall fa ett enhetligt utseende
och en enhetlig basfunktionalitet, oavsett vilken utrustning som levereras pa faltniva.

Detta innebar INTE att systemet EJ kan hantera andra typer av applikationer eller uppbyggnader som ocksa hor standarden till. Ramverket har
endast valt ett faststallande av utférande for att uppna en enhetlighet i anvandargranssnittet for slutanvandaren. Oavsett vilket system som ar
integrerat kommer systemen darmed kunna upplevas pa ett likartat satt.

Ramverket kan anslutas till manga olika typer av fastighetsutrustningar, denna utgava ar specificerad att anvandas tillsammans med enheter
som kommunicerar med Modbus RTU, eller Modbus TCP. For integration med andra kommunikationsprotokoll sdésom BACnet eller Lonworks
hénvisas till motsvarande dokumentation for dessa protokoll. Funktionaliteten och uppbyggnaden pa filtniva kan variera beroende pa vilken
DUC, PLC eller vilket styrsystem som kopplas till systemet, dock sa skall detta ramverk sakerstalla att en ldgstaniva skapas med en liktydighet i
anvandargranssnittet i det 6verordnade systemet.

Manualen bygger pa att systemintegration gérs mot SmartXController AS-P, vilken &r en system del pa fastighetsniva for system EcoStruxure
Building Operation. For specifika detaljer om EcoStruxure Building Operation och SmartXController AS-P hanvisas till manualerna for respektive
produkt.

Minimerar projekteringstid, systemintegrationstid och erhaller en jamforbarhet av totalkostnad fér olika enheter inom
fastighetsomradet.

Ramverkets uppbyggnad och kravstallning medger ett effektivt satt att kunna jamfora olika fabrikats totalkostnad, inklusive systemintegration.
Kravstédliningen i detta dokument medfor en liktydighet mellan olika system. Foljs ramverket kommer systemintegrationsarbetet att vara lika i
omfattningen oberoende av levererat fabrikat. For att uppna denna liktydighet ligger det pa leverantdr av faltutrustning att ta fram den

signallista och enhetslista som féljer den standard och struktur som finns definierad i detta dokument. Om detta ej gors sa utgor detta en stor
skillnad for systemintegratorens arbete da olika leverantorer har olika kvalitet pa underlag. Vissa kraver ett extremt stort arbete att reda ut
information ifrdn, medans andra ar mer enkla att tyda. Med detta underlag och ramverk kommer systemintegrationen ske snabbt och enkelt,
och slutresultatet blir ett enhetligt uppbyggt system med liktydighet i grundfunktionerna.

Alla avvikelser fran detta dokument maste dirav tydligt anges i anbud.

Tre definierade kravnivaer pa systemintegration.
Ramverket ar uppbyggt for att hantera tre fordefinierade kravnivaer pa systemintegration beroende pa vilket slutresultat man vill uppna med
ett integrerat system.

De systemintegrationsnivaer som finns fordefinierade ar:

- Bas
- Utokad
- Full

Bas innebdar den enklaste niva av integration med huvudfokus pa presentation av larm, matvarden, reglerande bérvarden och mandvrar, samt
mojlighet till instélining av grundborvarden, styrkurvor och tidkanaler.

For Utokad niva erhalls, forutom funktionen i Bas, dven mojlighet till instaliningsparametrar for styr funktioner sasom driftgranser och
funktionsgransvarden. En systemintegration pa Full niva innebar dessutom dven mojlighet till instélining av larmgranser larmférdrojningar och
reglerparametrar.

Vilken niva som skall uppfyllas i specifikt projekt skall framga i respektive upphandling.

Med full integrationsniva erhalls en grafisk funktionalitet motsvarande Standard Sverige fér EcoStruxure Building Operation, dock utan produkt
specifika funktioner sa som kalenderfunktioner, centrala tidscheman etc.

Den prestanda som kommer uppnas i bilduppdatering vid en systemintegration dr beroende av flera faktorer och bestdms av den svagaste

lanken av uppfylinadskraven angivna i detta dokument, leverantérs kommunikationsutrustning, leverantors faltutrustning, samt lokalt
uppbyggd kommunikationsnat.
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1. OVERGRIPANDE KRAV

Kommunikation till enhet som skall integreras skall ske via kommunikationsprotokoll Modbus TCP eller Modbus RTU
(ej J-Bus mode). Detta dokumentet hanterar bada dessa. Rekommendation ar dock att sa Iangt det ar majligt anvanda
Modbus TCP, detta p.g.a att Modbus TCP har hogre prestanda och darmed ett battre slutresultat.

Beroende pa protokoll sa forutsatts att enhet agerar antingen Modbus RTU slav eller Modbus TCP Server.

Overgripande i upphandling/kravspecifikation skall av Bestéllare anges vilken kravnivd som skall uppfyllas. (Bas,
Utokad eller Full) Om inget krav finns angivet géller kravspecifikation B - Bas. Avsteg fran i detta dokument
specificerade krav maste tydligt redovisas for bestallare, da detta kommer att medféra en utdkad kostnad pa
systemintegrationsarbetet.

For varje enhet som skall integreras skall en tydlig enhetsspecifikation med anslutningsinformation levereras.
Anslutningsinformationen skall for Modbus TCP enhet ange: Device ID, IP-adress, och IP-port.

For Modbus RTU enhet skall anges: Device ID, Baud Rate, Paritet, Databitar och stoppbitar. For

exempel, se Appendix

Sida | 4



2. GENERELLA KRAV SIGNAL LISTA

For respektive komponent i anlaggningen skall en signallista med samtliga signaler i enlighet med detta dokuments
komponentdefinition och gallande kravniva levereras. Signallistan skall levereras per system. | signallistan skall dven
framga fran vilket Device ID respektive signal kommer i fran. Om flera system finns i en och samma DUC/PLC, skall
detta delas upp pa en signallista for respektive system i enheten. Som system avses ex, ventilationsssytem LBO1, eller
varmesystem VS02 etc.

Signallistan skall levereras i digitalt lasbart kalkylbladsformat typ MS Excel.

Uppbyggnad av kalkylblad skall ske enligt definierat format. En kalkylbladsmall for signallista finns att tillga for att
utga ifran. For kravspecifikation 6ver uppbyggnaden av kalkylblad se Appendix med tillhérande exempel.

Om fardigdefinierad mall inte anvands, forutsatts att uppbyggnad med kolumner och rader sker pa samma sétt som i
angiven kalkylbladsmall, samt att den ar levererat som fullt upplast kalkylblad och att denna skall kunna 6ppnas med
standard MS Excel utan behov av tilldggsinstallationer av makron, VBS script formatmallar eller dylikt.

Samtliga kolumner for respektive signal skall vara ifylld med for respektive cell avsedd data.

3. GENERELLA KRAV REGISTERUPPBYGGNAD

Alla register skall redovisas med registernummer och funktionskod.

Den dldre presentationsformen for modbus, med notation t.ex. 40001 for #1 i holding bor ej anvandas. Om
den aldre presentationsformen avses att nyttjas skall detta tydligt framga i signallistan.

Omvand ordningsféljd pa minst och mest signifikanta byte eller ord t.ex. format typ 32-bit unsigned swapped bor
endast anvandas i undantagsfall. Om anvandning av omvand ordningsféljd avses att nyttjas skall detta tydligt framga
hur detta skiljer sig i signallistan for respektive signal dar detta anvands.

Modbus RTU (ej J-Bus mode)
Alla dataadresser skall vara programmerade enligt Modbus-standarden refererande till noll. Forsta register med data
skall i systemet vara adresserat som dataadress 0.

Exempel:
Coil #1 i DUC/PLC skall adresseras som Coil 0000 i dataadressfiltet i Modbusmeddelandet

o Coil 127 decimalt skall adresseras som coil 007E hex (126 decimal)
. Holdingregister #1 skall adresseras som 0000 i dataadressfdltet i Modbusmeddelandet

. Holdingregister #108 skall adresseras som 006B hex (107 decimal)

Fortséittning; Generella krav registeruppbyggnad.

Samtliga registernummer i levererat system skall utféras som statiska. Dvs. vid en férandring av applikation eller
registeruppsattning far sedan tidigare definierade registernummer inte férandras.

For att erhalla hogsta prestanda sa kommer registerforfragningar, sa lang det ar maojligt, att ske via
gruppforfragningar. Darfor skall leverantor tillse att registernummer utféres i ssmmanhangande registerféljd.
Kravstallt 3r att en enhets samtliga register skall kunna avldsas med max 500 forfragningar/enhet.

Exempel:

En enheten har féljande registeruppsdttning:
Virde 1: Register 30011 16 Bit Unsigned
Virde 2: Register 30012 16 Bit Unsigned

En annan enhet har registeruppsdttning:
Virde 1: Register 30011 16 Bit Unsigned
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Virde 2: Register 30013 16 Bit Unsigned

Bada enheterna har tva varden som skall avldsas. | forsta exemplet ligger registrerna i féljd och kommer att fragas
med en gemensam gruppforfragning (1 fraga/enhet). | det andra exemplet kommer systemet att skicka tva separata
forfragningar (2 fragor/enhet) da register ej ligger i foljd.

| och med detta krav sa kravs dven att levererad enhet kan svara med fler register i en forfragan. | specifikationen for
respektive enhet skall darfor leverantér ange hur manga samtida register forfragan som enheten klarar av att
hantera. FOor enheter med krav pa timeout tid 6verstigande 200ms skall leverantér tydligt ange dessa enheters minsta
tillatna timeout tid i enhetslistan.

4. GENERELLA KRAV LARM

Larmfunktioner skall ske enligt specifikation for respektive komponent eller allmant larmobjekt.

Samtliga larm presenteras i EcoStruxure Building Operation Enterprise Server samt redovisas grafiskt i respektive
systems flodesbild samt hanteras enligt systemets dvriga larmruttnings funktion for ev. vidaresandning av
larminformation etc.

For samtliga nivaer ,Bas, Utékad samt Full, géller att samtliga larm skall avges som binart sann signal om status pa
larm &r Aktivt utldst eller Aktivt kvitterat. Binart falsk signal avges om status pa larm ar Ej aktivt, Aterstillt, eller Lokalt
blockerat.

For varje larmpunkt skall i signallistan anges information om:

Prioritet Anges i sifferform 1,2,3 osv. motsvarande A, B, C osv.
Beskrivning Kortfattad forklaringstext redovisande larmobjektets funktion t.ex., “Frysvakt vdrmebatteri”
Larmmeddelande Klartextinformation fér utlést larm, t.ex. "Frysrisk virmebatteri, aggregatet betjénar kontor plan

1” Aterstdllningsmeddelande* Klartextinformation for Gterstdllt larm, t.ex. "Frysrisk vdrmebatteri, aggregatet betjinar kontor plan
1" */Om Inget separat Aterstdllningsmeddelande finns, anges samma information som fér Larmmeddelande.

Exempel pa godkdnd signallista med larmdefinition se Appendix.

Option Larmkvittering mot tredjepart: (Ej i standardutférande)

Separat register med samma signalnamn+sufix som avsett larmobjektet skall konfigureras som en 16 bit Signed R/W.
Detta skall anges i signallistan enligt respektive komponentdefinition.

Om leverantdr av integrerad utrustning krdver denna aterkoppling for egen lokal hantering av larmfunktion maste
detta tydligt omnamnas i signallista.

5. GENERELLT OM SIGNALER och SUFFIX

| detta dokument finns for respektive komponent och kravstalld systemintegrationsniva (Bas/Utdkad/Full), ett antal
standardiserade signaler med faststéllda suffix som skall uppfyllas. Dessa skall ses som ett minimikrav pa levererad
signalomfattning. Utover kraven som finns angivna i detta dokument, maste leverantor dven forvissa sig om att
leverera de signaler som kravs i specifik handling for att uppna dar avgiven funktion. Om utdkade signaler saknar
motsvarighet till nagot suffix angiven i detta dokument &r det da fritt att sjalv ange suffix savida inget annat framgatt i
grundhandlingen.

For samtliga signaler skall Sl enhet anges, ej standardiserade Sl enheter tillats inte.

Signaler som avviker fran avsnitt 6. KOMPONENTDEFNINITIONER i detta dokument skall ges tydlig information om
tillhorighet till komponent med komponent-ID foljt av ett suffix.

Om komponent-ID ej tydligt framgar av signal namnet maste specifikation om komponenttillhorighet klargoras i
signallistan. En signals komponenttillhérighet kan vara multipla.
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Exempel:

En givare med komponent-ID GT43.

Samtliga signaler kopplade till denna komponents funktion skall bendmnas GT43_xxxx ddr xxxx dr signalens prefix.

Om signalnamn EJ innehdller komponentnamnet GT43 sG mdste ett klarldggande géras i signallistan som fértydligar att signalen dér
kopplat till funktion @GT43 i detta fallet. Fér detta dndamdl nyttjas kolumnen ’komponenttillhérighet’ i signallistan.

Exempel multipla tillhérigheter:

Ett register utan tydlig komponenttillhérighet med Signalnamn sG som: TemperaturFérhdllande_Gréns

Ddr ett forhdllande mellan tvé komponenter skall kunna stdllas via en grdns. | ovan signalnamn har ingen av givarna specificerats i
signalnamnet, ddrmed skall detta klarldggas med @GT41@GT42 i kolumn komponenttillhérighet fér denna signal.

Objekt/signaler som avviker fran ovanstaende maste tydligt redovisas och markeras i den signallista som anges i
punkt 2. GENERELLA KRAV SIGNALLISTA

6. KOMPONENTDEFINITIONER

Foljande avsnitt tar upp de vanligaste komponenter inom ett byggnadsautomationssystem och beskriver vilka signaler
som skall levereras, i vilket format, samt kravstéllt for de tre olika systemintegrationsnivaerna. Dessa skall foljas for
att uppna en liktydighet i 6verordnat system. Ut6ver de kravstallda nivaerna finns en definierad mallstruktur fér
utokad integrationsmdjlighet.

Kravnivaerna sakerstaller ett grafiskt enhetligt utseende i systemet.

Komponenter som finns definierade i detta dokument ar:

. Givare reglerande med frysskyddsfunktion
. Givare reglerande allmant

. Givare allmant

. Styrkurva

. Stalldon for varmebatteri med frysvaktsreglering
. Stélldon reglerande allmant

. Stalldon digitalt med brandspjallsmotion

. Stalldon digitalt allméant

. Stalldon analogt allméant

. Atervinning

. Motor

. Frekvensomformare

. Larm allmant

. Timer

. Forbrukningsmatare

. Driftfall ventilationssystem

. Driftfall varmesystem

. Tidkanal

Flera komponenter kan kombineras for att uppna olika resultat.
Ex. en flakt som frekvensstyrs och dven innehar ett specifikt larm som ej ar standardiserat, byggs upp enligt krav pa
komponent : Motor, Frekvensomformare samt Larm allmant.

Definierade registertyper
De registertyper som tas upp i signalspecifikation fér komponenter under avsnitt 6 dr rekommenderade typer. Om
annan registertyp avses anvandas skall detta tydligt framga i signallistan for respektive signal.

Tre definierade systemintegrationsnivaer:

| tabellen Signalspecifikation och minimikrav for respektive komponent, anges krav for olika nivder av
systemintegration. Nivder anges i de tre sista kolumnerna namngivna B U F, dar B innebdr kravet for Bas, U avser krav
for Utdkad och F avser krav for Full.
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6.1 Givare reglerande med frysskyddsfunktion

Beskrivning av komponent:
Givare som mater temperatur i virmebatteri och skyddar varmebatteri i ett luftbehandlingssystem.

Utseende i processbild:

56°C
GT81

\

.[,.

/

l_i
—

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix Registertyp Rattighet S
Processvdrde (Utan Suffix) 16 bit Signed R X X X
Reglerande Borvarde _BB 16 bit Signed R X X X
Larmgrans Frysvakt _LLG 16 bit Signed R/W X X X
Borvarde retur stoppat system _RET_B 16 bit Signed R/W X X
Borvarde retur vid drift _MIN_B 16 bit Signed R/W X X
Aterstalining frysvakt _ATSTART 16 bit Signed R/W X X
Larm Utl6st Frysvakt _FT Digital Coil R X X X
Larm Givarfelslarm _GF Digital Coil R X X
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan 16 bit Signed R/W

Forklaringar och 6vrig information

Reglerande borvarde ar det varde som regulator arbetar mot i aktuell situation, vilket kan vara ett resultat

av en kurva, eller ett resultat av hogsta eller lagsta varde fran flera sammankopplade regulatorer.

Signalen skall alltid leveras oavsett om nagon kompensering sker eller ej.

Borvarde retur stoppat system kan ibland bendmnas som varmhallningsfunktion.

Borvarde retur vid drift kan i vissa system bendmnas minbegransning.

Aterstalining frysvakt ar en digital signal for méjlighet till extern dterstélining av frysvaktsfunktion via flodesbild.
Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive larmpunkt for
lokal hantering i applikation.
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6.2 Givare reglerande allmint

Beskrivning av komponent:
Givare som mater och reglerar, oavsett storhet och systemtyp.

Utseende i processbild:

21.0°C
21.6 °C
GT1

/

*
Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix
Processvdrde (Utan Suffix)
Reglerande Borvarde _BB
Grundborvarde _B

Forskjutning av borvarde _AFS

Dédzon _Dbz

Larm Givarfelslarm _GF
Kvitteringsaterforing av ovan larm Suffix som ovan

Signalspecifikation och minimikrav vid differenslarm

Funktion Suffix

Differens Laglarm _LLD

Differens Hoglarm _HLD
Larmfordrojning _LT

Larm Hoglarm _HL

Larm Laglarm L
Kvitteringsaterforing av ovan larm Suffix som ovan

Signalspecifikation och minimikrav vid grdanslarm

Funktion Suffix
Laglarm gréns _LLG
Hoglarm gréns _HLG
Larmfordréjning _LT
Larm Hoglarm _HL

Registertyp

16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed

16 bit Signed
16 bit Signed

Digital Coil

16 bit Signed

Registertyp
16 bit Signed

16 bit Signed

16 bit Signed

Digital Coil
Digital Coil

16 bit Signed

Registertyp
16 bit Signed

16 bit Signed
16 bit Signed

Digital Coil

Réttighet
R

R
R/W
R/W

R/W

Rattighet

R/W

Rattighet

B

U F
X X
X X
X X
X X
b
X X
U F
X
X
X
X X
X X
U
X
X
X
X X



Larm Laglarm _LL Digital Coil R X x X
Kvitteringsaterforing av ovan larm Suffix som ovan 16 bit Signed R/W

* Minst ett av ovan larm skall levereras, anpassat till systemtyp och funktion.
** Om systemet har kyla och varme skall installning for dodzon finnas.

Forklaringar och 6vrig information

Reglerande borvarde ar det varde som en regulator arbetar mot i aktuell situation vilket kan vara ett resultat av en kurva, eller ett
resultat av hogsta eller ldgsta varde fran flera sammankopplade regulatorer samt ev paralellfors. Signalen skall alltid leveras oavsett
om nagon kompensering sker eller ej,.

Forskjutning av borvarde, skall vara 6ppen for fri anvandning att 6vergripande kunna paralellforskjuta lokal applikations
grundborvarde. Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive
larmpunkt for lokal hantering i applikation.

6.3 Givare allmint

Beskrivning av komponent:
Ovrig givare som mater, larmar eller styr, oavsett storhet och systemtyp.

Utseende i processbild:
(Storhet anpassas utefter applikation)

23.9°C
GT41
|

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix Registertyp Rattighet B U F
Processvérde (Utan Suffix) 16 bit Signed R X X X
Larmfordréjning* _LT 16 bit Signed R/W X
Laglarm grans* _LLG 16 bit Signed R/W X
Hoglarm grans* _HLG 16 bit Signed R/W X
Gréns for styrande funktion* G 16 bit Signed R/W X X X
Larm Hoglarm* _HL Digital Coil R X X X
Larm Laglarm* _LL Digital Coil R X X X
Larm Givarfelslarm _GF Digital Coil R X X
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan 16 bit Signed R/W

* Applikationsberoende, har applikation larm levereras signaler enligt ovan.

Foérklaringar och 6vrig information
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Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av

respektive larmpunkt for lokal hantering i applikation.

6.4 Styrkurva

Beskrivning av komponent:

Styrkurva med minst 2 brytpunkter oberoende av storhet.

Utseende i processbild:

GT11 Kurva Utekompensering X

Brytpunkt 1 200
Brytpunkt 2 20
[ Brytpunkt 3 80
Brytpunkt 4 250

Resultat kurva

300 )0 150 300

100
530
430
250

356°C

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion

Indata Kurva

Resultat Kurva

Brytpunkt Kurva (Indata)

Brytpunkt Kurva (Utdata)

Brytpunkt Kurva (Indata)

Brytpunkt Kurva (Utdata)

Ytterligare n antal brytpunkter lika ovan*
Parallellférskjutning kurva

* Applikationsberoende, har applikation funktion levereras signaler enligt ovan.

6.5 Reglerande stilldon med frysvaktsfunktion.

Beskrivning av komponent:

Registertyp

16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed

Réattighet

R
R
RW
RW
RW
RW
RW
RW

X X X X X X X X (e
X X X X X xX xX x &

Reglerande stélldon for varmebatteri i luftbehandlingssystem med frysvaktsfunktion och reglering.

Utseende i processbild:
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Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix Registertyp Rattighet B U F
Styrsignal varmeventil (Utan Suffix) 16 bit Signed R X X X
Varmereglering P-Band _PB 16 bit Signed R/W X
Varmereglerig I-Tid T 16 bit Signed R/W X
Varmereglering D-Tid _TD 16 bit Signed R/W X
Minbegréansnings reg. P-band MIN_PB 16 bit Signed R/W X
Minbegransnings reg. P-band MIN_IT 16 bit Signed R/W X
Minbegréansnings reg. P-band MIN_TD 16 bit Signed R/W X
Varmhallningsreglering P-band RET_PB 16 bit Signed R/W X
Varmhallningsreglering P-band RET_IT 16 bit Signed R/W X
Varmhallningsreglering P-band RET_TD 16 bit Signed R/W X
Larm Minbegrédnsning aktiv MIN_L Digital Coil X X X
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan 16 bit Signed R/W

Forklaringar och 6vrig information

Minbegransning avser stottningsfunktion for luftvarmare da aggregatet ar i drift.

Varmhallning avser minbgransning av luftvarmartemperatur da aggregatet ej ar i drift.

For mer information, se definition av komponent 6.1 Givare reglerande med frysskyddsfunktion

Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive larmpunkt for
lokal hantering i applikation.

6.6 Reglerande stalldon allmant

Beskrivning av komponent:
Analogt stalldon for spjall, eller ventil.

Utseende i processbhild:
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(O O ™ |

17 % 12% ¥

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix Registertyp

Styrsignal stalldon (Utan Suffix) 16 bit Signed
Reglering P-Band _PB 16 bit Signed
Reglerig I-Tid T 16 bit Signed
Reglering D-Tid _TD 16 bit Signed

6.7 Stalldon digitalt med brandspjallsfunktion

Beskrivning av komponent:
Digitalt stalldon for spjall, motionering och med larmande funktion for Iage och motion.

Utseende i processbild:

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix Registertyp
Styrsignal stalldon (analogt) Motion Digital Coil
Styrsignal stélldon (digitalt) _DbU Digital Coil
Styrsignal stalldon (digitalt) _DN Digital Coil
Larm spjall i fel lage L Digital Coil
Larm motionering misslyckad L2 Digital Coil
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan 16 bit Signed

Foérklaringar och 6vrig information

Rittighet

R
R/W

R/W
R/W

Réttighet

R
R
R

R/W

B

U F
X X

X

X

X
U F
X X
X X
X X
X X
X X

Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive

larmpunkt for lokal hantering i applikation.
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6.8 Stalldon analogt allmént

Beskrivning av komponent:

Analogt stalldon for spjall, eller ventil.

Utseende i processbild:

sT41 I sv21
O | @
12 r;u 1 7 C)"&x

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion
Styrsignal stélldon

6.9 Stilldon digitalt allmant

Beskrivning av komponent:
Digitalt stalldon for spjall, eller ventil.

Utseende i processbild:

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion
Manover stélldon

Suffix
(Utan Suffix)

Suffix
(Utan Suffix)

Registertyp

16 bit Signed

Registertyp
Digital Coil

Réttighet
R

Réttighet
R
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6.10 Reglerande virmeatervinning

Beskrivning av komponent:
Generell varmeatervinning for ventilationssystem.

Om atervinnig ar forsedd med pump/minbegransning i vatska kompletteras dessa komponenter med

respektive funktion enligt komponent pump och givare.

Utseende i processbild:
(Exemplet visarroterande vdrmedtervinning, anpassas till aktuell applikation )

_RVA_

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix
Styrsignal stalldon (Utan Suffix)
Reglering P-Band _PB
Reglerig I-Tid T
Reglering D-Tid _TD

Om verkningsgradsberakning géller aven

Funktion Suffix
Verkningsgrad Vv

Grans styrsignal for berakning av V.grad G

Larmgrans lag verkningsgrad _LLG

Larm Lag verkningsgrad _LL
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan

Registertyp
16 bit Signed
16 bit Signed

16 bit Signed
16 bit Signed

Registertyp
16 bit Signed

16 bit Signed
16 bit Signed

Digital Coil

16 bit Signed

Réttighet )
R X X X
R/W X
R/W X
R/W X
Réttighet B U
R/W X X
R/W X X
R/W X
R X X X
R/W
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Forklaringar och 6vrig information

Kvitteringsaterféring ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive larmpunkt for

lokal hantering i applikation.

6.9 Motor

Beskrivning av komponent:

Styrd pump, flakt eller kompressor for presentation i processbild.

Utseende i processbild:

'Tff£?1

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion
Manoéver
Driftindikering
Drifttid
Drifttidlarmgrans

Nollstéllning Drifttid

Felfordréjning

Larm Driftstopp
Larm Handmanover

Larm Drifttid

Kvitteringsstatus av ovan larm

F6r pump med pumpstopp galler dven:

Funktion
Stoppgrans

or tryckstyrda flaktar gédller aven

Funktion
Grans driftindikering

Forklaringar och 6vrig information

Suffix
(Utan Suffix)

_DTL

Suffix som ovan

Suffix
_STP

Suffix
_GRI

Registertyp
Digital Coil
Digital Coil

16 bit Signed

16 bit Signed
Digital Coil
16 bit Signed

Digital Coil
Digital Coil
Digital Coil

16 bit Signed

Registertyp
16 bit Signed

Registertyp
16 bit Signed

Réttighet
R

R
R

R/W
R/W
R/W

R/W

Réttighet
R/W

Rattighet
R/W

B

U F
X X
X X
X X
X X
X X

X
b b
X X
U F
X

Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive larmpunkt for

lokal hantering i applikation.
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6.12 Frekvensomformare

Beskrivning av komponent:
Reglerande eller styrande frekvensomformare for pump eller flakt oavsett systemtyp

Utseende i processbild:

P

—»

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Suffix Registertyp Réattighet B U F
R X X X

Styrsignal frekvensomformare (Utan Suffix) Digital Coil

)m reglerande funktion galler dven:

Funktion Suffix Registertyp Réattighet

itti B U F
Reglering P-Band _PB 16 bit Signed R/W X
Reglering I-Tid T 16 bit Signed R/W X
Reglering D-Tid _TD 16 bit Signed R/W X

)m styrande funktion giller dven:

Funktion Suffix Registertyp Réttighet

itti B U F
Borvarde Styrsignal _B 16 bit Signed R/W X X

)m larmfunktion géller dven:

Funktion Suffix Registertyp Réttighet B U F
Larm Summalarm frekvensomformare _SL Digital Coil R X X X
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan 16 bit Signed R/W

Forklaringar och 6vrig information

Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive larmpunkt for
lokal hantering i applikation.
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6.13 Forbrukningsmétare

Beskrivning av komponent:
Forbrukningsmatare Varme, Kyla, Vatten

Utseende i processbild:

1050 m3
MF11

s X e

Signalspecifikation och minimikrav fér virme/kyla:

Funktion Suffix
Matarstéllning energi _Q
Métarstallning volym A%
Aktuell uttagen effekt _E
Aktuellt Flode _F
Temperatur Hog _TH
Temperatur Lag _TL
Delta T TD

ignalspecifikation och minimikrav for elmatare:

Funktion Suffix
Matarstéllning energi _Q
Aktuell uttagen effekt _E
Strém L1-N _l1
Strém L2-N _l2
Strém L3-N _I3
EffektivStrom _IE

ignalspecifikation och minimikrav y/5¢ten:

Funktion Suffix

Registertyp Réttighet B U F
32 bit unsigned R X

32 bit unsigned R X X
16 bit Signed R X
16 bit Signed R X
16 bit Signed R X
16 bit Signed R X
16 bit Signed R X
Registertyp Réttighet B U F
32 bit unsigned R X X
16 bit Signed R X

16 bit Signed X
16 bit Signed X
16 bit Signed X
16 bit Signed X X
Registertyp Rattighet B U F
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Matarstallning

6.14 Timer

Beskrivning av komponent:

Timerfunktion for férlangd drift/forcering etc.

Utseende i processbild:

TK11
| @

10 min

Signalspecifikation och minimikrav:

32 bit unsigned
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Funktion Suffix Registertyp Rattighet B U F
Indikering timer D DigitalCoil R X X X
Timertid T bit Signed R X X
Timertid kvar vid aktivering _TL bit Signed R/W X X
Manuell Start/stopp timer Aktivera DigitalCoil R/W X
Larm allmant

veskrivning av komponent:

Jlmant larm

Jtseende i processbild: Anpassas

tefter applikation

ignalspecifikation och minimikrav:
Funktion Suffix Registertyp Rattighet B U F
Larmfordréjning _LT bit Signed R/W X
Larm Allmant larm L Digital Coil R X X X

Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan bit Signed R/W

6.15

6.16 Driftfall ventilationssystem

Beskrivning av komponent:
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Presentation av status for olika driftfall pa ventilationssystem

Utseende i processbild:
(Exempel. Anpassas utefter funktion)

Driftval Driftfall

@ Automatik Vinter
O Stopp D Sommar
O il [] Nattkyla

[:] Kylatervinning

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Signalnamn Registertyp Réttighet B

U F
Manuell styrning av system [System]_MS 16 bit Signed R/W x X
Overstyrning av system [Systsm]_AMS 16 bit Signed R/W X X X
Serviceomkopplare SO Digital Coil R X X X
Larm System styrs manuellt [System]_LM Digital Coil R X X
Larm Serviceomkopplare ej i ldge automatik SO_L Digital Coil R X X X
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan 16 bit Signed R/W

Vid sommar och vinter driftfall giller aven:

Funktion SEGEIRETT Registertyp Rattighet B U F
Sommardriftfall aktivt Sommar Digital Coil R X X X
Sommarmanad SoManad 16 bit Signed R/W X X
Vintermanad ViManad 16 bit Signed R/W X X
Vintertemp ViTemp 16 bit Signed R/W X X

'id korsvisforregling géller aven:

Funktion Signalnamn Registertyp Réttighet B U F
Korsvisforreglings funktion utlost Korsvis Digital Coil R X X X
Korsvisforregling val (av/pa) Korsfor Digital Coil R/W X X

'id nattkylefunktion géller dven

Funktion SEGEIRETT Registertyp Rattighet B U F

Natkyla aktiv NKyla Digital Coil R X X X

Gransvarde utetemperatur GTUONK_G 16 bit Signed R/W X X

Gransvarde lokaltemperatur GTLONK_G 16 bit Signed R/W X X

Min diff ute/lokaltemp NKDiff 16 bit Signed R/W X X
'id kylatervinningsfunktion giller dven:

Funktion SEGEIRETT Registertyp Rattighet B U F
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Kylatervinning aktiv Kylater Digital Coil R X X X
Min diff franl/uteluft fér Kylaterv. DiffkAv 16 bit Signed R/W X X

Forklaringar pa nasta sida:
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Forklaringar driftfalls funktioner

Signaler i signallistan &r sighalnamn och ej suffix férutom signal Manuell styrning och Overstyrning. Exempel: Fér System

LBO1. Signal Manuell styrning skall bendmnas LBO1_MS, medans signal for nattkyla skall bendmnas NKyla och Signal for
Serviceomkopplare skall bendmnas SO. Skillnaden mellan signal _MS och _AMS &r att _MS aven skall generera larm for manuell
styrning (LM). _AMS skall ha lagre prioritet &n _MS sa att manuell styrning alltid gar fore Applikationséverstyrd drift.

Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive larmpunkt for
lokal hantering i applikation.

_MS/_AMS signal utfors sa att varde -1 innebar Automatisk drift, varde 0 innebar Manuell fran, och varde 1 innebdr Manuell Till. ( Vid
hog/lagfartsfunktion: 1= Manuell Lagfart, 2 =Manuell Hogfart)

Korsfor = Mojlighet till instéllning for funktion ”Korsvis forregling”. 1 = Funktion aktiverad, O = funktion inaktiverad

Kylater - Kylatervinning innebar normalt &tervinning av kylenergi via virmeatervinningssystem i luftoehandlingssystem. Atervinning
sker under instéllda villkor da franluftstemperaturen ar ldgre an uteluftstemperatur vid kylbehov i tilluftskanal.

Korsvis - Korsvis forregling av tillufts- respektive franluftsflikt stoppar hela aggregatet vid driftfel/driftstopp pa nagon av ingdende
flaktar. Manuell aterstéllning kravs for aterstart av aggregatet.

NKyla - Nattkyla / Frikylning via uteluft. Nattkyla aktiveras normalt nar ordinarie drift via tidsschema &r inaktivt och temperaturvillkor
for start ar uppfyllda. Vid nattkyla inaktiveras normalt ordinarie reglerfunktioner.

Sommar - Aggregatet i sommardriftfall. Signal "Sommar" aktiveras nar aktuellt manadsnummer &r storre &n eller lika med signal
"SoManad" samtidigt som aktuellt mdanadsnummer mindre &n signal "ViManad" och att utetemp. understiger gransvarde "ViTemp".
Sommardriftfall innebadr normalt att funktioner kring luftvarmare, pumpdrifter osv. paverkas. T.ex. att cirkulationspump varme
overgar fran kontinuerlig drift till drift vid behov.

SoManad = Manadsnummer (som heltal) da sommardriftfall tillats intrada forutsatt att géllande utemperatur ar éver installt
gransvarde "ViTemp”.

ViManad = Manadsnummer (som heltal) da sommardriftfall upphér, dvs. vinterdriftfall infaller.
ViTemp = Gransvarde pa utomhustemperatur da sommardriftfall upphor och vinterdriftfall intréder.

SO = Serviceomkopplare for luftbehandlingsaggregat. 1 = Serviceomkopplare i lage service, 0 = Serviceomkopplare i ldge Automatik

6.17 Driftfall virmesystem

Beskrivning av komponent:
Presentation av driftfall pa varmesystem

Utseende i processbhild:
(Exempel. Anpassas utefter funktion)

Driftfall VS02

Nattsénkning

Morgonhdjning
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Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion NEGEIRETT
Manuell styrning av system */ _MS
Overstyrning av system */ _AMS

Larm System styrs manuellt LM
Kvitteringsstatus av ovan larm Suffix som ovan

Vid nattsankning galler dven:

Funktion Signalnamn
Nattsankning ar aktiv NATT
Aktuell forskjutning via nattsankn NS_FS
Brytpunkt utetemp NS_X1
Brytp. forskjutning framledning NS_Y1
Brytpunkt utetemp NS_X2
Brytp. forskjutning framledning NS_Y2

'id morgonhdjning galler daven:

Funktion Signalnamn
Morgonhdjning ar aktiv MUH
Aktuell forskjutning morgonhdj. MUH_FS
Brytpunkt utetemp MUH_X1
Brytp. forskjutning framledning MUH_Y1
Brytpunkt utetemp MUH_X2
Brytp. forskjutning framledning MUH_Y2
Brytpunkt utetemp MUH_X3
Brytp. forskjutning framledning MUH_Y3

Forklaringar och 6vrig information

Registertyp
16 bit Signed

16 bit Signed

Digital Coil

16 bit Signed

Registertyp
Digital Coil
16 bit Signed
16 bit Signed

16 bit Signed

16 bit Signed
16 bit Signed

Registertyp
Digital Coil

16 bit Signed
16 bit Signed

16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed
16 bit Signed

Rittighet
R/W
R/W

R/W

Réttighet
R
R
R/W

R/W

R/W
R/W

Rattighet
R

R
R/W

R/W
R/W
R/W
R/W
R/W

V)
X
X X
X X
U F
X X
X X
x X
x X
x X
X X
BU F
X X
X X
x X
x X
x X
X X
x X
x X

*/ Observera att ovanstdende &r signalnamn och ej suffix férutom signal Manuell styrning och Overstyrning. Exempel: Fér System
VS01. Signal Manuell styrning skall benamnas VS01_MS, medans signal fér nattsankning skall benamnas NATT och Signal for
Serviceomkopplare skall bendmnas SO. Skillnaden mellan signal _MS och _AMS &r att _MS dven skall generera larm for manuell

styrning (LM)

Kvitteringsaterforing ar en option for att erhalla status fran det 6verordnade systemets larm kvittering av respektive larmpunkt for

lokal hantering i applikation.

_MS /_AMS signal utférs sa att varde -1 innebar Automatikldge, varde 0 innebdr Manuell fran, och varde 1 innebar Manuell Till. (

Vid dubbelpumpsfunktion 1= Pump A Manuellt till, 2 = Pump B Manuellt Till)
6.16 Tidkanal

Beskrivning av komponent:

Tidsschema/Tidkanal fér styrning av luftbehandlingsaggregat, belysning, motionsdrift etc. Utseende

i processbild:
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Tidsschema

O

[] Normaldrift

Signalspecifikation och minimikrav:

Funktion Signalnamn Registertyp  Rdttighet A B C
Tidschema dagdrift aktiv TID_[Funktion] Digital Coil R X X X
Starttid 1 mandag TKDR_Ma3Start1 16 bit Signed R/W X X X
Stopptid 1 mandag TKDR_MaStoppl 16 bit Signed R/W X X X
Starttid 1 tisdag TKDR_TiStartl 16 bit Signed R/W X X X
Stopptid 1 tisdag TKDR_TiStopp1l 16 bit Signed R/W X X X
Starttid 1 onsdag TKDR_OnStartl 16 bit Signed R/W X X X
Stopptid 1 onsdag TKDR_OnStopp1l 16 bit Signed R/W X X X
Starttid 1 torsdag TKDR_ToStartl 16 bit Signed R/W X X X
Stopptid 1 torsdag TKDR_ToStoppl 16 bit Signed R/W X X X
Starttid 1 fredag TKDR_TiStartl 16 bit Signed R/W X X X
Stopptid 1 fredag TKDR_TiStopp1l 16 bit Signed R/W X X X
Starttid 1 I6rdag TKDR_OnStartl 16 bit Signed R/W X X X
Stopptid 1 l6rdag TKDR_OnStopp1l 16 bit Signed R/W X X X
Starttid 1 sondag TKDR_ToStartl 16 bit Signed R/W X X X
Stopptid 1 sondag TKDR_ToStoppl 16 bit Signed R/W X X X
For mojlighet till ytterligare start/stopp per dag: TKDR_Ma3Start2, TKDRMaStopp?2 etc. b b b

b= Applikationsberoende, har applikation funktion levereras signaler enligt ovan.

Forklaringar och 6vrig information

[Funktion] kan vara Drift, Motion, Dagdrift, Hogfart, Pumpbyte

Tidsangivelser HH:MM for till- respektive franslag for tidkanaler/tidsschema skall redovisas i separata register per veckodag.
Tid skall anges antingen i 16-bitars BCD (bindrkodat decimalt) dar tidsangivelse HH:MM uppdelas i fyra byte.

Alternativt kan tid anges i Decimalt format ( HH.MM) med timmar som heltal och minuter formade som decimaler. Vilket
av formaten som avses anvandas anges i signallista under kolumn enhet, dar ni anger BCD alt Dec.

Férklaring Tid i Decimalt Tal:
Tillslag mandag klockan 12:38 skall Iasas och skrivas i register tillhérande signal TKDR_MasStart1 enligt nedan
Decimalt: 12.38

Férklaring Tid i 16 bitars BCD:

Bit 12-15: Mest signifikanta siffran i HH
Bit 8-11: Minst signifikanta siffran i HH
Bit 4-7:  Mest signifikanta siffran i MM
Bit 0-4:  Minst signifikanta siffran i MM

Exempel 1:

Tillslag mandag klockan 12:38 skall ldsas och skrivas i register tillhérande signal TKDR_MaStart1 enligt nedan Binart:
0001 0010 0011 1000

Decimalt: 4664

Exempel2:
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Franslag mandag klockan 20:34 skall ldsas och skrivas i register tillhérande signal TKDR_M3aStopp1 enligt edan Binart:
0010 0000 0001 1001

Decimalt: 8217

7. APPENDIX

7.1 Krav pa utfromning av signallista
Information som skall framga i signallistan

Signallistan byggs systemvis. En signallista fér samtliga signaler inom delsystem LBO1 och en separat signallista fér
delsystem VSO01 etc. Dé ett delsystems signaler finns utspridda i flera Modbus Device anges detta med hjdlp av

kolumn Device ID.
Kolumn

Namn

Beskrivning

Registernummer

Registertyp

Funktionskod lds

Funktionskod skriv

Bitmask

Gain

Offset

Komponenttillhérighet

Enhet

Device ID

Férklaring

Signalnamn inkl. eventuellt suffix enligt specificerade krav i komponentbeskrivning

Klartextbeskrivning av signalens funktion fér presentation i flodesbild i verordnat system

Registernummer angivet utan funktionskodens registertillhérighet. Exempelvis redovisas 40001 som register 1
Registertyp definieras enligt krav i komponentbeskrivning. 16 bit signed, 32 bit unsigned eller Digital Coil
Ldsfunktionskod for respektive register

Skrivfunktionskod for respektive register

Anvdndande av bitmask tillats endast efter sdrskild 6verenskommelse

Skalfaktor pd registervdrde. Gain 0,1 anges fér vdrde upprédknat 10-tal. Anvénds primdrt fér decimalplacering
Anvdndande av offset tillgts endast efter sdrskild 6verenskommelse

Om det i signalnamnet e j klart framgdr komponentens ID beteckning sG anges hdr registers
komponenttillhérighet. (Kan innefatta mulitpla tillhérigheter, definieras dé med @ som separator, se exempel)

Aktuell enhet anges inkl. tillhérande prefix. Endast Sl-enheter tilldts. T.ex. °C, Pa, kPa, h, s, min etc.

Vilket Modbus Device som signal finns i.

Ovrig information som skall framgé i signallista

Information

Version

Datum

Ansvarig

Fastighet

Byggnad

System

Férklaring
Dokumentets versionsnummer, uppdateras I6pande. Mdste anges fér spdrbarhet vid uppdateringar
Datum uppdateras vid senaste modifiering

Ansvarig sammanstdllare av signallista inkl. kontaktuppgifter skall anges.

Fastighetsbeteckning som integrationen avser, anvdnds i flodesbild i dverordnat system
Eventuell byggnadsindelning i aktuell fastighet

Betjéinat system, anvdnds i flodesbild i dverordnat system
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Betjdnar Aktuellt systems betjéningsomrdde. Anvénds i flédesbild i Gverordnat system

7.2 Exempel Signallista
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Modbus signallista
Cperat
Varsion 7 —
Daum w007
Ansusrig a
Fastighet Ko Exemplet1 [ Lss Skiiv
Byagnad Foldng-redister 3 G
Apparatskap AS1 Coil-register 1 S
Leot
Betjsnar Kontorplan -5
Namn Beskrivning Reseverad tom kolumn  Registernummer  Registertyp  Funktionskod Funktionskod skriv Bitmask Gain Offset
Dk D, rinluthashuf kgliteninning 001 6 bitigned 3 6 01 0
Lamgying ling ditid aggreaat 002 Bhbitsigned 3 6 01 0
of Diitid aggregst 1003 Bbitsigned 3 01 0
FFLGRI Grins ditindkering uyck frinlut 1004 bt signed 3 6 1 0
FELIT Tryckrglering rinlt I-id 1005 Bbitsigned 3 6 1 0
FFLPB Tryckizglerng it P-band 006 bt signed 3 6 1 0
FFLTD Tryokregleing rlut D-tid 1007 bt sgned 3 5 1 0
FFFEL_FD Forchtining difelfrirlutaflsia 006 bt signed 3 s 1 0
Warvtal tilluftsflske 1003 16 bitsigned 3 1 0
Fou Varvealrinlefsie 010 Bbitsigned 3 1 0
GPT Tryokgivare tilluft on 16 bit signed 3 1 0
GPTLE Bérusrde huftsuyck 02 Bbitsigned 3 6 i 0
GP12 Tryckgivare frinluft 013 16 bitsigned 3 1 0
PR B Bérvide hinlusuyck 0% bt signed 3 6 1 0
GT3U Utegivare. 015 16 bit signed 3 01 0
GTAUK Utskermp, ltsbérs. 0% Bbitsigned 3 01 0
GT3UNK_G Gréinsvirde utetemp nattkyla w017 16 bitsigned 3 3] 01 0
] Tikitzgiuare 08 Bbitsigned 3 01 0
GTiLe Bérvside it 01 bitsigned 3 6 01 0
GTiLes Bersknatberuside e 020 Bbitsigned 3 01 0
GTiLDZ Dsdzon usime - kylatlftreglering 1021 bt signed 3 (3] 0
GTNK BB Bersknatboruside marbeg: sh. natlla 022 Bbitsigned 3 01 0
1 Frénkifsgivare 023 Bbitsigned 3 01 0
GT3NK_G Grinsusics rinlufstemp natiola 024 Bbitsigned 3 6 01 0
a2 Aukitsgivare 025 bitsigned 3 01 0
G143 Intagsguare 026 Bbitsigned 3 01 0
G144 Verkringsgradsgivare tllft 027 Bbitsigned 3 01 0
G181 Vsime retguare 028 Bbitsigned 3 01 0
GTeLEE Bersknatborvside retur vaimebater 023 Bhbitsigned 3 01 0
GTBLLLG Larmaréins frysv: 1030 Bbitsigned 3 5 01 0
GTEMIN B Bérvside retu it 031 Bbitsigned 3 6 01 0
GTBRET_B Brusrde retur 2 032 Bbitsigned 3 6 01 0
HuvudReg Usignaluucregulator 033 Bbitsigned 3 1 0
KOMPT_X1 Kurva etemperatur 03 bt signed 3 s (3] 0
KOMPT_x2 Kurva uetemperatu 035 Bbitsigned 3 6 (3] 0
KOMPT_X3 Kurva utetemperatur 1036 16 bitsigned 3 [} 01 0
KOMPT_%4 Kurva utetemperatu 037 Bbitsigned 3 6 01 0
KOMPT_Y1 Kompensering barvsirde tilluft 1038 16 bit signed 3 8 01 0
KOMPT_v2 Kompensering barusrde luf 03 Bbitsigned 3 6 01 0
KOMPT_Y3 Kompensering barvsirde tilluft 1040 16 bitsigned 3 [} 01 0
KOMPT_v4 Kompensering bérvsrde luf 1061 Bbitsigned 3 6 01 0
MS Manuell styrnin 1042 16 bit signed 3 3] 1 0
NkBaBuTi Tid som tilluften 5 begr. eft. nattkyla. 1043 1B bit signed 3 6 1 0
HKDFF Ditemp mellan tum och e 61 natiyla 044 bt signed 3 [ ] 0
PLOLG Larmgréns ling ditid pump vime 045 i signed 3 8 1 0
PLOT Giftidpump viime 046 bt signed 3 ] 0
pLSTR Pumpstopparins 007 it igned 3 [ 01 0
P2_DLG Larmgrains ling drifttid pump kyla 1048 16 bit signed 3 6 1 0
P2 0T Diftid pump kyla 043 i igned 3 1 0
VA ursigna roterande VVX 050 bt signed 3 i 0
RUAG Grsinsusica signal st it igned 3 [ 1 0
RUAT Ainningsteglering -id 052 bt signed 3 [ 1 0
RUALLG Grins lig verkningzarad 053 i signed 3 8 1 0
RUALT Lamftrdrtining g verkningsarad 054 bt signed 3 [ i 0
RUAPB Breinningsreglering P-band 055 it igned 3 6 1 0
RVATD Avinningsteglering D-id 056 bt signed 3 5 1 0
RUAY Verkeingsgraduu 057 it signed 3 1 0
suz1 Sursignalvsimeveri 058 b signed 3 ] 0
SvarLIT Vsmereglering l-tid 1059 bt signed 3 6 1 0
svzLmn Minbegrinsning véime reteglering 080 bt signed 3 [ 1 0
SverLPe Vsmereglering P-band 1081 Bbisigned 3 0 1 0
svzLTD Vsimereglering D-id 082 it signed 3 [ 1 0
SV2HNIT Minbege Hidusime returzglering 083 it igned 3 6 1 0
SVZIMNLPE  Minbegr. P-band uaime etureglering 084 Bbitsigned 3 [ 1 0
SUZIMILTD  Minbegr, D-tidusime retumeglering 085 it signed 3 6 1 0
SV2IRET_IT Varmhaliningsreglering I-tid 1066 16 bit signed 3 6 1 0
SUZIETPE  Vamhilningsreglering P-band 087 it igned 3 6 1 [
SV2IRET_TD Varmhaliningsreglering D-tid 1068 16 bit signed 3 6 1 0
Sust Sursignal kel 1063 Bbisigned 3 1 0
SusLIT Kyiregleting Iid om0 it signed 3 [ 1 0
SVSLPE Kyhreglering P-band 07 16 bit signed 3 6 1 o
SUSLTD Kyireglering D 072 it signed 3 [ 1 0
TFLGR Grins difindikering ekl e} Bbisigned 3 6 1 0
LT Tryckiegring it -id 074 it signed 3 5 1 0
TFLPB Tryckreglering tilluft P-band 1075 B bit signed 3 ] 1 0
LD Tryckieglring it D-td 016 it signed 3 [ 1 0
TFIFEL_FD Férdréining driftfel tilluftsflskt 077 16 bit signed 3 & 1 0
TFISTART_FD Uppstanstérdrsining aggregat 1078 16 bit signed 3 6 1 0
ViManad fintermanad 1073 T bit signed 3 ] 1 0
ViTemp Grans wemp 1 viner ‘080 i signed 3 [ 01 0
oTL Diiftidslarm aggregat 1081 6 bit signed 3 & 1 o
FFLOS Diitstopp itk 082 it signed 3 5 1 0
FFLHM Handmangver frénluftsflskt 1083 6 bit signed 3 ) i) o
GPTLOMLum  Lighsgi-uyokulutt 084 it signed 3 5 1 0
GP12_DiffLam Légtthagt-tryok frénluft 1085, T bit signed 3 & 1 o
GTILHL Higtiitstemp. ‘086 it signed 3 5 1 0
GTILLL Lagtilluftstemp 1087 6 bit signed 3 ) i) o
GTBLFT Frysus usimebater 088 it signed 3 5 1 0
GXTLGHTZL Rikdetektor tilluftffranluft 1083 T bit signed 3 & i o
" Sirs maruslt 030 it signed 3 5 1 0
PLOS Driftstopp pump vaime. 1031 T bit signed 3 & i) o
PLOTL Difticslarm purmp vime 032 it signed 3 8 1 0
PLHM Handmanéver pump vame 1033 6 bit signed 3 & i o
P2.08 Diftstopp pump kol 034 it signed 3 5 1 0
P2_DTL Drifttidslarm pump kyla. 1035 6 bit signed 3 & 1) o
P2 Handmanéser pump kyla 03 it signed 3 8 1 0
REG_L Avvikande sekvens 1037 6 bit signed 3 6 i o
RUALL Lig uerkningsgrad VUX ‘038 it signed 3 5 1 0
RVA_SL Summalarm VWX 1033 6 bit signed 3 & i) o
SUZIMINL Minbegesinzning skiu 00 it signed 3 8 1 0
TFLOS Driftstopp tiluftsflake o 6 bit signed 3 6 i o
TFLHM Handmanéuer luslsie oz it signed 3 s 1 0
TKOR_MiStanl  Tidszchema, tlslag Tmindag 03 Bbisigned 3 [ 1 o
TKDR_M3Stopp1  Tidsschema, frénslag 1mandag. 104 16 bit signed 3 & 1 o
TKOR_TiStan!  Tidszchems, tlslag Ttzdag 1005 i signed 3 6 1 o
TKOR_Tistopp1  Tidsschema, frinslag Ttsdag 106 Bbisigned 3 6 1 0
TKOR_OnStanl  Tidszchem, tlslag Tonsdsg o7 i signed 3 8 1 0
TKOR_OnStopp  Tidsschema, frinslag Tonsdag 08 Bbisigned 3 6 1 0
TKDR_ToStan!  Tidsschems, slag torsdag 03 it signed 3 6 1 0
TKOR_ToStopp1  Tidsschema,frinslag Ttorsdag 1o Bbitsigned 3 6 1 o
TKDR_FiStal  Tidsschems, lslaq 1fredag m Bbitsigned 5 0 1 0
TKOR_FiStopel  Tidsschema, rinslag Thedag 2 bt signed 3 [ 1 0
TKDR_L6Start!  Tidsschema, tilslag 1lérdag i) B bitsigned 3 ) 1 0
TKOR_LéStopp1  Tidsschema, inslag Tlsrdag T bitsigned 3 5 1 0
TKOR S6Stan  Tdsschema, lslag 136ndag s Bbisigned 3 6 1 o
TKOR_StStopp1  Tidsschema, rinslag 135ndag 6 bitsigned 3 [ 1 o
FF1 Mianiuer inlutsflse 1001 Digialcol 1
FFLD Driftindikering frénluftsflskt via GP12. 1002 Digital coil 1
GTB1Spp Guaieleeging 1003 Digialcol 1 01
GXTLGKT2 Rikdetektor till- och frénluft 1004 Digital coil 1
Kerstor Korsui fonsoling 1005 Digialcol 1
Korsvis Korsisférregling val 1008 Digialcoi 1 s
Kotall Kyldrit 1007 Digialcol 1
Klter Ktarsinning 1008 Digialcol 1
HKyla Natkyla skeiv 1003 Digialcol 1
P Mangver pump viime. 1010 Digialcol 1
PLD Ditindikering pump usime. 1ot Digialcol 1
2 Mangver pump ksla 102 Digialcol 1
0 Ditindikering pump ks 10 Digialcol 1
RVALam Summalaim otarande i 10 Digialcoi 1
Sommar Sommartlagga 1015 Digialcol 1
SolMinad Sommaminad 108 Digialcol 1
1 Manaver il 1021 Digialcol 1
L0 Diftindikering stk via GPT1 1022 Digialcol 1
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7.2 Uppbyggnad Signallista Larm

Larmmeddelande
Drifttiden for aggregatet dverskriden, aggregatet betjanar Lokaler
Driftstopp frénluftsfiskt, aggregatet betjanar Lokaler

Handmandver frénluftsfiskt, aggregatet betjanar Lokaler

Lokaler

tillufestryck,

Aterstaliningsmeddelande

Drifttiden for aggregatet Gverskriden, aggregatet betjanar Lokaler

Driftstopp frénluftsfiakt, ageregatet betjanar Lokaler

Handmangver frénlufesflakt, ageregatet betjanar Lokaler
tilluftstryck, ager janar Lokaler

uftstemp, aggregatet betjanar Lokaler
Lég tilluftstemp, ageregatet betjanar Lokaler

Frysrisk varmebatteri, aggregatet betjanar Lokaler
Rokdetektor tilluft/franiuft, aggregatet betjanar Lokaler
Aggregatet styrs manuellt, aggregatet betjanar Lokaler
Driftstopp pump varmebatteri, aggregatet betjanar Lokaler
Drifttiden for pump vérmebatteri Sverskriden, ageregatet betjanar Lo Drifttiden for pump vérmebatteri dverskriden, aggregatet betjanar Lokaler

3 Lokaler
Hog tilluftstemp, aggregatet betjanar Lokaler

Lég tilluftstemp, aggregatet betjanar Lokaler

Frysrisk varmebatteri, aggregatet betjanar Lokaler
Rokdetektor tilluft/fréniuft, ageregatet betjanar Lokaler
Aggregatet styrs manuellt, aggregatet betjanar Lokaler
Driftstopp pump vérmebatteri, aggregatet betjanar Lokaler

Lokaler

pump v i, ageregatet betjanar Lokaler
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1

15 |Namn Beskrivning i Registertyp i las Prioritet
16 |oTL Drifttidslarm aggregat 1023 Digital coil 1 3
17 |FF1_DS Driftstopp frénluftsfiske 1024 Digital coil 1 2
18 |FF1_HM Handmandver frénluftsfiake 1025 Digital coil 1 3
19 |GP11 AL Lagt/nogrtryck tilluft 102 Digital coil 1 2
20 |GP12 AL Lgt/nogt-tryck frénluft 1027 Digital coil 1 2z
21 |6T11 HL Hog tilluftstemp 1028 Digital coil 1 2
22 6Tl Lég tilluftstemp 1029 Digital coil 1 2
23 |GTe1 FT Frysvakt varmebatteri 1030 Digital coil 1 1
26 GX71.GX72_L  Rokdetektor tilluft/franiuft 1031 Digital coil 1 1
2 Styrs manuelic 1032 Digital coil 1 2
26|P1_DS Driftstopp pump varme 1033 Digital coil 1 2
27|p1 oL Drifttidslarm pump vérme 1034 Digital coil 1 3
28|P1_HM Handmanéver pump virme 1035 Digital coil 1 3
29|P2 DS Driftstopp pump kyla 1036 Digital coil 1 2
30|p2 DL Drifttidslarm pump kyla 1037 Digital coil i 3
31(P2_HM Handmanbver pump kyla 1038 Digital coil 1 3
32 [RVA_LL Lag verkningsgrad VWX 1039 Digital coil 1 2
33 RVA L Summalarm VWX 1080 Digital coil 1 3
34| SV2IMIN_L Minbegrénsning aktiv 1001 Digital coil 1 3
35 |TF1 DS Driftstopp tilluftsfiskt 1002 Digital coil 1 2
36 TFL_HM Handmandver tillufsfiake 1043 Digital coil 1 3
37]s0.L Serviceomkopplare 109 Digital coil i 2
38

i, ager

Driftstopp pump kylbatteri, aggregatet betjanar Lokaler
Drifttiden for pump kylabatteri dverskriden, aggregatet betjanar Lok Drifttiden for pump kylabatteri éverskriden, aggregatet betjanar Lokaler
Handmanbver pump kylbatter, aggregatet betjanar Lokaler
Lég verkningsgrad VVX, aggregatet betjanar Lokaler
Summalarm VX, aggregatet betjanar Lokaler
Minbegransning aktiv, aggregatet betjanar Lokaler

Driftstopp tilluftsfiakt, aggregatet betjanar Lokaler
Handmanaver tilluftsflaks, aggregatet betjanar Lokaler
Senviceomkopplare i I5ge service, ageregatet betjanar Lokaler

7.3 Uppbyggnad Enhetsinformation

| A

] c

'Modbus Enhetsinformation v1.1

solution

for il
Anslutningsinformation
1
1 10.158.24.160|
502
Max antal register/friga N/A|
Minsta tillitna tiomeout tid
Anslutningsinforma
| Modbus TcP
Device ID 2]
IP-adress 10.158.24.160}
1p-port ) 502
[ Max antal register/friga N/A|
[Minsta tillitna tiomeout tid 200ms|

**  Se punkt 3, Registeruppbyggnad sid 6.
*** Se punkt 3, Registeruppbyggnad sid 6.

Anslutningsinformation |
| Modbus RTU |

Device ID | 3
Baud Rate | 19200
Paritet | None}
Databitar i 8|
| 1
Minsta tillatna tiomeout tid |
[Max antal register/fraga | N/A|
Anslutningsinformation |
| Modbus RTU [
Device ID | 4
Baud Rate | 19200|
Paritet | None|
Databitar | 8|
stoppbitar I 1
Minsta tillitna tiomeout tid | 200ms|
Eax antal register/friga [ N/A|

Driftstopp pump kylbatteri, ageregatet betjanar Lokaler

pump kylbatteri, aggr Lokaler
Lag verkningsgrad VX, aggregatet betjanar Lokaler
Summalarm VX, aggregatet betjanar Lokaler
Minbegrénsning aktiv, aggregatet betjanar Lokaler
Driftstopp tilluftsfiakt, aggregatet betjanar Lokaler
Handmanéver tilluftsflaks, aggregatet betjanar Lokaler

i 13ge service, ager Lokaler

Device ID
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